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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL VOCABULARY
CHAPTER 351: AUTOMATIC CONTROL

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the I EC on technical matters, prepared by Technigs hich all the
National Committees having a special interest therein are represented, express, as ne ternational
gonsensus of opinion on the subjects dealt with.

Inse.
3) order to promote international unification, the IEC expresses the wi ould adopt

the text of the I E C recommendation for their national rules in so far 4 divergence
Hetween the IE C recommendation and the corresponding nationg ly indicated
if the latter.

This booklet is part of IEC Publication 50, ati e hniedl Vocabulary (I.LE.V.) and corstitutes its

Chapter 351, Automatic Control.

It jhas been prepared by Working Group 1: fial-process

Meapurement and Control, entrusted with the réyvision A bystems, of
the 1.E.V. (second edition).
A [first draft was circulated to iona ittee Wa ks received,

a segeond draft was prep? itte 1 : is” Rule in
Octdber 1972.
The following

Netherlands

Portugal

Romania

South Africa (Republic of)
Spain

Switzerland

Turkey

United States of America
Yugoslavia
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MEJKIYHAPOIHASA DIEKTPOTEX HIYECKAA KOMICCHS

MEXIYHAPOOHBIN SJIEKTPOTEXHUYECKIN CJIOBAPH
I''TABA 351 : ABTOMATHYECKROE YIIPABJIEHHE

IIPENVCIOBUE

1) Odupmanbeste pemenus wau coruamennss MOK mo TeXHWYeCKHM BOIIPOCAM, IOATOTQBICHHEE \TeXHAYECKIMHU
KOMHTETAMH, B KOTOPHIX IpPENCTABIEHBI BCE BANMHTEPECOBAHHLIE HAHUOHAJIBHEIE BBIRKAKT, TI0

BO3MOMHOCTY TOYHO, MEHAYHAPOAHYIO TOUKY 3DEHIA B ITaHHOI obmacTn.

2) Jaulible pemieHUA NPENCTABIAT €060l peKOMEHNAINU AIA MEHIYHAPORHOTO M BuUIE
APYHIMAOTCA HAIIMOHAIBHEIMI KOMITETAMH.

3) B ugaax copelicTBua MexpyHapomuo#i yuuduxanuun MOH Bripamaer s ; bHEIE
KOMJTETH HNPUHANM 33 OCHOBY CBOMX TIOCYAAaPCTBEHHHIX c'raH;L:apB P ) ?{:) 3TO
JFomyCKaloT ycJoBuA HamHoit crpambl. Jlo0ke pacxommeHnsa, KoT OMEH-
ranfamu MOK n coorBercTByRIUMI HAMOHAILHEIMU CTAHIAP ACKOJBKO DTO BO3MOMKHO,
YUOMAHYTH B MOCIETHMX.

Hacrqamee uspanmne asiderca yacrbio [Iy6akarwm H{AYHAPONHBI 5JIEKTPOTeXHUYIECKUil CJoBaph
(M3C) o m comepmuT raasy 351 « ABToMarnuecroe !

Marepnaa TAHHON IIABHL ITOATHN exfizaeckoro Kommrera Ne 65 « llsmepdume u
KOHTPOJb TPOMBINIJIEHHHX IPQ _ v 4 mepecMOTp IIasH 37 Broporo mamanmsg MOCG
« CGnereysl aBTOMATHYECKOTO VI3 y

Ilepsiiit mpoeKT GBI PasoLs \ BHBIX KOMHTeTOB B mioje 1971 r. Bropoii mpoexr,
IOATOTORIEHHEII C YYeTOM I {: X : I npenc'raBneH crpadaM Ha roJxocosanue no Ilpasuiy [mectu

MmecAneH B okTsabpe 1
Caegyomue cTpar

Coenmuennsie lllraTe AMepusn
Typuusa

PuHAAHIHA

®@paHnus

HexocnoBakus

{Iseiinapusa

I0:xH0-Adpuranckana Pecmy6mmra
IOrocnapusa
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CHAPITRE 351 — COMMANDE ET REGULATION AUTOMATIQUES

CHAPTER 351 — AUTOMATIC CONTROL
TJIABA 351 — ABTOMATHYECKOE YIIPABIEHUE

Section 351-01 — Termes généraux
Section 351-01 — General terms
Pazjgex 3561-01 — OO0mue moHATHI

351-01-01
systéme system encTeMa
Ensemble d’élémgnts associés pour Set of interdependent elements CoBOKYNHOCTD

atteindre un byt déterminé au
" moyen d’un fonkctionnement spé-
cifié.

Note. — Un systPme est considéré
comme [séparé du milieu
ambiant| et d’autres sys-
témes ektérieurs par une
surface imaginaire qui cou-
pe les liisons entre eux et
le systéthe considéré. Par
ces lia{]:ms, le systéme
subit lds actions d’am-
biance Qu celles des sys-
témes extérieurs, ou bien
agit lui-pnéme sur le milieu
ambiamTI ou les systémes
extérieusfs

351-01-02
systéme linéaire
Systéme qui peut|étre décrit par\un
ensemble d’équations linéa

Note. — Dans c
systéme;

considé‘f
sus invari

constituted to achieve a given
objective by performing a specified
function.’

Note. — The system is considered
to be separated from the
environment and other.
external systems by an
imaginary surface which
cuts the links between

them and the considergd

described by a
r equations. -

In Ahis vocabulary, the
lihear systems are con-
sidered to be also time-
invariant.

MBIX 3JIEeMEHTOB,

JnHeiiHas cucTeMa

CucreMa, TpomeccH B KOTOPOI
OILKCHIBAITCA HOCTATOYHO TOYHO
auHeiiHpMy  AuddepeHHnaabHbI-
MH YPABHEHHAMM C IIOCTOAHHBIMI
WM ITepeMeHHEIME Kosddunmen-
TAMU, ABIAOMUMUCA QYHKIHUA-
MU BpeMeHN.

lineares System

sistema Hneal

sistema lineare

lineair sypteem

uklad liniowy; uklad linearny
linjirt system

temps, |c’est-a-dir

manenty.
351-01-03
processus process Tponece [Texumueckmii] Prozess

o . . proceso

Ensemble d’opérations qui accom-  Set of operations which perform a  CoBokymHocTh omepauui, BH- Processo
plissent une transformation physi- physical or chemical transformation  IOJHAKINAA HEKOTOPOE $uzuye- proces
que ou chimique, ou une séric de  or a series of such transformations.  CKOe Wiz XuMuYecKoe npeodpaso- proces
telles transformations. BaHME WM IOCIENOBATENBHOCT:  process

Note. — Des transports de matiére
ou d’épergie, des trans-
missions  d’information
peuvent é&tre considérés
comme des processus.

Note. — Transportation of matter
or energy, transmission of
information can be con-
sidered as processes.

TaKuX ipeofpasoBaHmit.

ITpumenanue. Tpaucoopra-
POBKA MaTepHala, Iepefaya
9HEpruy wiu uHGopManmu Mo-
I'yT PACCMATPUBATHCH KAK OPO-
I{ECCHL. '
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351-01-04
commande
Action délibérée sur ou dans un

systtme en vue d’atteindre des
objectifs définis.

control

Purposeful action on or in a system,
to meet specified objectives.

Note. — Control may include moni-
toring and safeguarding
besides the control action

yupaBienne

IIpomece ocymecTBiIeHMS BO3-
JeitcTBIH HA yNpaBisAeMulil 005-
eKT (CHCTeMYy) C LeNbI0 yROBIeE-
TBOPEHUA UMM 3aaHHO! COBOKYII-
HOCTH NpPeJInuCcanmii.

ITpumenanue. — Hpome cober-
BEHHOTO YIPABJIAOILIETO BO3-
IeHCTBUS YyIpaBIeHNEe MOKET

Regelung und Steuerung
control

controllo

besturing

sterowanie

styrning

itself. BRJIIOYATh KOHTPOJb U o0eciie-
yeHne OesonacHocTH PaGOTHL.
351-01-05
controle monitoring KOHTPOIb chung
ia
Surveillance djun systéme ou d’une  Observation of the operation of a sione

partie d’un sys{éme en vue de s’assu-
rer de son bop fonctionnement en
décelant les CT de fonctionnement

incorrect ; ceci s’opére en mesurant
une ou plusfeurs grandeurs du
systéme et en [comparant les résul-
tats de ces mpsures a des valeurs
prescrites.

351-01-06
conduite

Ensemble des|opérations de com-
mande et de controle d’un systéme,
et éventuellenent de celles qui
concernent la plreté de fonctionne-
ment et la sécprité des matériéls et
des personnes

351-01-07
commande maguelle
Commande qui nécessite u

directe ou indirecte de'\"homme
I’élément de rpglage-final.

system or part of a system to verify
correct functioning by detecting
incorrect functioning; this being
done by measuring one or more
variables of the system and com-
paring the measured values with the
specified values.

Type of control in which man
operates either directly or indirectly
on the final controlling element.

OBOKYMHOCTh MEpPONPUATHI IO
YIUPaBIEHNUI0 X KOHTPONO 32 pa-
GoTolt CHUCTEMEBI, BRIIOYAA Mepo-
npuATHA, o0ecredyuBaOMIMe HA-
JeHHOCTE W 6e30macHOCTE pa-
0OTHL.

pydHOC yHpagBxenme

Bun yupasseHusi, pu KOTOPOM
4eJIOBEK-OEPATOP NPAMO WJH
KOCBEHHO BO3JieficTByeT HA WC-
LONHUTEIBHLIE YCTPOiCTBA.

king; controle; toezicht
a
dvervakning

controilo (in senso lato)
conduife

Handregelung,
Handsteuerung
control manual
contrallo manuale
handbgdiening
sterowanie reczne

351-01-08
commande automatique

Commande qui ne nécessite aucune
action, directe ou indirecte, de
I’homme sur-I’élément de réglage
final.

automatic control

Type of control in which a direct or
indirect action of man on the final
controlling element is not needed.

aBTOMATHIECCKOE YIpPaBIeHHEe

Bup ynpasieHus, Tipu KOTODOM
BOBHEHCTBAA HA YIpaBIAEMBI
06'bEKT 0CYIIECTBIAIOTCS 563 yua-
CTHA YeTOBEKA.

manuell styrning

selbsttiitige Regelung und
Steuerung

control automatico

controllo automatico

automatische regeling

sterowanie automatyczne

" automatisk styrning
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351-01-09
commande en chaine (ouverte)

Commande qui ne fait pas usage de
la mesure de la grandeur comman-
dée.

351-01-10

open-loop control

Control which does not utilize the
measurement of the controlled
variable.

yupaBieHKe ¢ PA3OMEHYTOMH
menbio BosmeiicTBRi

VipapileHre, NpH KOTOPOM yIi-
paBIAeMan BEJMYIHA He HaMe-
pAeTCAd M He CpPABHIBAETCA C
gamaoileil BeJIMUYNHOIL.

Steuerung

control de bucle abierto

comando (controllo con
catena aperta)

sturing

sterowanie w ukladzie
otwartym

oppen styrning

régulation rJ
commande & asseryissement

Commande ot I'dction sur le sys-
tétme commandé| dépend de Ia
mesure de la grandleur commandée,
appelée dans c¢ cas grandeur
réglée.

351-01-11
régulation de mainfien

Régulation dont ¢ but est de main-
tenir constante lal grandeur régiée.

351-01-12

régulation de corrdsponda

Régulation dont lg but est'\de-fe
évoluer la grandeur réglée d’une
maniére déterminke par-les varia-
tions d’une grandeur\de conduite.

feedback control
closed-loop control

Control in which the control action
is made to depend on the measure-
ment of the controlled variable.

control with fixed set-point

YTeedback control by which the
controlled variable is made to vary
according to the variations of a
reference variable.

ynpasicHIe ¢ 00paTHOH CBABEIO
yupaBieHHe ¢ 3AMEHYTOM IIefIbI0
Bo3ReiieTBHil

HOCTH MEHIY 33
JIeMOit BejI¥

I3HpYyIOINee YHPABICHHE

aBileHne ¢ 06paTHOl CBA3BIO,
npp KOTOPOM yHpasiseMas Be-
WIYNHA IOIEPKIIBALTCA MOCTO-
AHHOI.

IIpumewarue. — YrupaBuaeMad
BEJIUYHHA MOMET HA3HBATHCH
TaKKe M PeryJMpyeMoil Benu-
YUHOM.

ciaeganiee ympapienie

~ Voparinenue ¢ 00paTHO{l CBA3BIO,

NpH KOTOPOM yIIPABAAeMas BeJn-
YUHA U3MEHAETCA B COOTBETCTBAL
¢ U3MeHeHWeM BXO0JHOIl Bemu-

Regelung
I realimentacion;
le bucle cerrado

(controllo con
ipne)

erowanie| w ukladzie
Amknigtym ; regulacja

Festwertregelung

control fij

regolazionp con riferimento
costant

regeling mjet een vaste,
ingestelde waarde

regulacja stalowartosciowa

konstantraglering

Folgeregeung

control variable

asservimenjto (regolazione con
riferimgntovariabile)

volgregeling

regulacja hadaina

351-01-13
programme temporel
Loi fixant & priori et en fonction du

temps seulement, les actions -a
exercer sur un systéme.

time-programme

A plan which prescribes the actions
on a system as a function of time
only.

YUHBI.

BpeMeHHAS NPOrpaMMa

Ilnan, unpemnuchBaKIIUNi BO3-
melcTBHA HA CHCTeMY, ABIAI-
pimecs: u3BecTHO QyHKIMel Bpe-
MeHH.

féljereglering

Zeitplan

programa temporal
programma (temporale)
programma

program czasowy
tidsprogram
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351-01-14
programie séquentiel

Loi fixant a priori la succession des
actions a exercer sur un systéme
dans un ordre déterminé, certaines
d’entre elles dépendant de Pexécu-
tion d’actions précédentes ou de la
réalisation préalable de certaines
conditions.

sequential programme

A plan which prescribes the actions
on a system in a predetermined
order and in which some actions
depend on the execution of pre-
ceding ones or on the fulfilment of
certain conditions.

IOCIHel0OBATEIbHAS MPOrpaMMa

IIman, npepumuckBaroumii BO3-
IelicTBUA Ha CUCTeMY B 3apaHee
ONpPEeNEeICHHOM IIOPAAKE, IIPH KO-
TOPOM HEKOTODHE BO3HeHCTBUA
BABUCAT OT BBUTOJIHEHHUA IpPen-
WIECTBYIOIUX BO3SHEHCTBUHA UIU
OT BBHIIOJIHEHUA ONPEJeIIeHHBIX
ycaoBuit.

Ablaufprogramm
programa secuencial
programma sequenziale
programmaregeling
program sekwencyjny
sekvensprogram

351-01-15

commande § programme

Commande pxécutée conformément
a un prograjnme.

351-01-16

commande s¢quentielle

Commande pxécutée conformément
4 un prograpnme séquentiel.

351-01-17

systéme con]m ¢ [réglé
Systéme faidant Pobjét d’une>e

mande [d’ufie fégh

programmed control

) C(')'ntrol in which a programme is
executed.

sequential control

olled system

eny’on which control is exerted.

‘Ma.

TpOrpaMMHOe YIPABIeHNd

Ynpassenue, ¥
TIOTHACTCS B

s0HHOE YIPaBIeHHE

paBileHue, MPH KOTOPOM BHI-
HAETCA  IIOCJIEN0BATENbHASA
porpaMma.

yupapaseMas cucreMa [oGmexr]

CucreMa, OCYmeCTBIAOIAL TeX-
HHUYECKHMl TpOIeCC M HYIKAAI-
OAACA B CHENUANHHEIX OPLaHi-
B0BAHHEIX BO3JEHCTBHAX B BHJE
YOPaBIEHNSA.

ammsteuerung,
ogrammregelung
ol programado
controllo a programma
volgordeprogramma;
sequentieprogramma
sterpwanie programowe
programstyrning

Ablrufsteuerung
confrol secuencial
confrollo sequenziale
volgorderegeling;
sequentieregeling
sterpwanie sekwencyjne
sekyensstyrning

sist¢ma controlado

sist¢ma controllato [regolato]
ger¢geld systeem

obi¢kt sterowany

stynt (eller reglerat) system

Re%elstrecke, Steuerstrecke

351-01-18

équipement de commande [de
régulation]

Systtme comprenant tous les élé-
ments qui assurent la commande
[la régulation] du systtme com-
mandé [réglé].

Note. — Dans les commandes 2
asservissement, I’équipe-
ment de régulation com-
prend aussi les éléments
placés dans la chaine de
réaction.

controlling system
controlling equipment

System comprising all the elements
which control the controlled
system.

Note. — In feedback control, this
includes also any elements
in the feedback path.

YOPABIAAIOAA CHCTEMA
yIpaBiAOmee yeTpoiieTso

Cucrema (ycrpoiicTBo), BRIOYA-
0IaA BCEe HIEMEHTH, O0CYHIECT-
BIIAIOIIME aBTOMATHYECKOE yHpa-
BICHIZE.

ITpumevanue. — Tlpu yupasie-
HuM ¢ 00paTHOII CBA3BIO YIPaB-
JAI0MIee YCTPOICTBO BKIIIOYALT
TAKKEe HIEMEHTH Lenu 00par-
HOW CBA3SH.

Regeleinrichtung,
Steuereinrichtung

equipo de control

sistema controllante
[regolante]

regelend systeem

urzadzenie sterujace; uklad
sterujacy

styr- (eller regler-)utrustning
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351-01-19 -

systétme de commande [de régula-

tion, asservi ou

4 asservissement]

Systéme constitué par un systéme
commandé [réglé] et son équipe-
ment de commande [de régulation].

351-01-20

control system

System constituted by a controlled
system and its controlling system
(equipment). '

controller

~ eHeTeMa yIpaBIeHHA

CoBOKyNHOCTD YIIpaBIAEMOro
of6bexTa (ympaBiadnmEeld cucre-
MEHI), B3aNMOREHCTBYIOIUX Mes-
Iy coboit.

Regelungssystem,
Steuerungssystem

sistema de control

sistema con controllo
[regolazione, asservimento]

regelsysteem

uklad sterowania;
system sterowania

styr- (eller regler-)system

régulateur

Elément de 1'éqy
lation et qui assy
tions de cet ¢

ipement de régu-
re plusieurs fonc-
uipement, 1’une

d’entre elles devdnt nécessairement

‘étre la fonction
d’un signal de
signal de référend

tions peuvent &
d’amplification, (

351-01-21
automatique (adje

Qui accomplit uj

de comparaison
réaction et d’un
e ; les autres fonc-
re des fonctions
e correction, etc.

Ltif)

e fonction déter-

minée sans nécessiter I'intervention

de ’homme.

351-01-22

automatiser

Transformer ung

9,

installation en

vue d’y réduire

I’homme par ’emploi de dispositifs.

automatiques.

In the controlling equipment of a
feedback control system, an element
that combines two or more functions
of the controlling system; one of
these must be comparison between
a feedback signal and a reference
signal; the other functions may be
amplification, equalization, etc.

automatic

Self-acting (not
opera ithi

automate

To modify an installation to reduce

matic equipment.

PeryaATOY

ABroMaTHiecKoe YCTROECTBO
(tpubop), momyuaroinee” @\ mpe

[TOCPEACTBCHHOI'0 YYacCTHA 4Yelo-
BEHKa.

IIpumevarue. — CiOBO « aBTO-
MaTHYeCKuil » MomeT OHITh
OILYIIEHO BO BCEX TEPMUHAX B
TeX CIy4YadX, KOIfla 3TO He
MOMKET BHIBBATH HEJOPasdyMe-
HMIL, :

ABTOMATH3HPOBATH
Bunousmensars

obopynosaHne
C DIVICHTA=
TEJLCTBA 4YeJOBEeKa IIYyTeM UC-
MONB30BAHNA - ABTOMATHYECKUX
YCTPOIACTB.

controla(-lLr; regulador

automatisieren
automatiza
automatizzazione

automatisering; automatie

automatyzowaé

aatomatisera
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Section 351-02 — Grandeurs et signaux
Section 351-02 — Variables and signals
Pasnex 351-02 — BeanumHsl M CHTHAIBI

351-02-01
grandeur (variable)
Entité dont la valeur peut se modi-

fier et qui peut en général étre
mesurée.

(variable) quantity

A quantity or condition whose
value is subject to change and can
usually be measured.

iadaladl
vareore

BeIHIHHA

HoauuecTBeHHbL IIoKasaTeJab
Uiy COCTOAHNE, 3HAYECHUE KOTO-
Pporo IOoABEPHEHO M3MEHCHHIO U

351-02-02
grandeur d’Itrée

Grandeur gppliquée a4 un systéme
et qui est ihdépendante des autres
grandeurs du systéme.

351-02-03
grandeur de|sortie

Grandeur fpurnie par ume

351-02-04
grandeur commandéeréglee]

Grandeur f{le ssortie du systéme
commandé [réglél.

Note—Fhre—term—<
alone is frequently used to
circumvent the lengthy
but correct denomination
“ variable quantity .

input variable

variables of the

controlled variable

Output variable of the controlled
system.

00BIU0 MO3eT OBITH HM3MEepeHo.

rBue, IPUIO-
RXONY CHCTEMY YI-
YaCTH CHCTEMBI.

BbBIXO{HAA BEeINYNHE

O0o01meHHag KOOPIUHATA HA, BH-
XOfie CHCTeMH YIpaBIeHUA HIH
paccMaTpUBaeMOii  YacTH  CHC-
TEMEL.

YupasideMas BeIHINHA
peryiupyeMada BeHIuHa

BHXOIIH&H BEJINMYKNHA yIpaBJAe-
Moro OG’LGRT&, MOCTOAHCTBO NIN

351-02-05

grandeur de commande [grandeur
réglante]

Grandeur de sortie de ’équipement
de commande [de régulation] et
qui est aussi grandeur d’entrée du
systéme commandé [réglé].

manipulated variable

Output variable of the controlling
system, which is also an input
variable of the controlled system.

ONPeACTICIIIOC N3 =
PO JOMHHO NOAAECPHUBATHCA B
CHCTEeMe YIPaBICHUA.

yipaBadgonad BeIHINHA

BoixoaHud BeAMUHHA YIpaBJA-
IOHIEr0  yCTpoiicTBa  (CHCTEME),
XapaKTepusylomas BosfeficTBUe
YHOpaBAAIOIIEro YCTPOilcTBa Ha
yIpaBifAeMElit 00HekT.

Grasse

variable; magnitud
grandezza
grootheid
wielko$¢; zmienna
storhet

Eingangsgrosse
varifable de entrada
grandezza di ingresso
ingangsgrootheid
wielko$é wejSciowa
instprhet

Ausgangsgrisse
varipble de salida
grapdezza di uscita

wielkosé wyjsciowa
utstprhet

Regelgrisse, gesteuerte

variable controlada
grandezza controllata
[gegolata]

storing; stoorgrootheid
wielkos$¢ sterowana

styrd (eller reglerad) storhe

Stellgrosse

variable de control;
variable manipulada

grandezza manipolata

geregelde grootheid

wielko$é sterujaca

styrstorhet ; stillstorhet
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351-02-06

grandeur de conduite
grandeur de référence

Grandeur d’entrée, constante ou
dépendant du temps, d’un systéme
de commande en chaine ouverte ou
d’un systéme de régulation de main-
tien ou de correspondance, dont on
désire que la grandeur commandée
ou réglée soit une reproduction.

reference variable

Constant or time-dependent input
variable of a control system, which
variable the controlled variable
desirably should reproduce.

.

3ATA0AA BeTHINHS

IlocrosiHHAaA MAM 3aBHCAWAS OT
BPEMeHH BXOJHAA BeIUYMHA CHC-
TeMEI yIPaBleHUsd, BHAYEHHE KO-
TOPO# JOMKHO II0 BO3MOMKHOCTH
BOCHPON3BOAUTECS YIPABIAEMOH
(peryimpyemoit) BenuynHOM.

Fiihrungsgrosse

variable de referencia
grandezza di riferimento
regelgrootheid

wielkos¢ zadana
referensstorhet

351-02-07
perturbation

Modification inflésirable et le plus
souvent imprévisible d’une gran-
deur d’entrée autre que la grandeur
de conduite.

351-02-08
signal

Grandeur mesufable dont une ou
plusieurs caract¢ristiques sont por-
teuses d’une infprmation relative a
une ou plusieurs autres grandeurs
que le signal représente.

Ces caractéristiues sont appelées
« parametres infprmationnels »

Exemples. — Pojur une porteuse
nupoidale modulée
anjplitude, Je
mdtre info
esflPamplitude inst
tarlées” pol

d’impusi

en|durée ow en Posi-
tion, la durée

geyr) ou~la position
de | chaque/ impulsion
estlle\paramétre infor-
mationnel du signal,

351-02-09
signal de consigne
Signal qui représente la valeur pres-

crite pour la grandeur de référence
ou de conduite.

disturbance

Undesired and most frequently
unpredictable change in an input
variable, other than the reference
variable.

att’ amplitude-
modylated sinusoidal
er, the instan-
taneous amplitude is
the information para-
meter of the signal;
for a duration- or
position - modulated
pulse signal, the dura-
tion (or width) or the
position of each pulse
respectively is the in-

BO3MYHIeHIHe

npefAHasHauYeHHoe 0TO0paMKaTs B
OOTBETCTBUU € MPHHATO yCIOB-
HOCTBI0 MHOOPMANUIO, COAEPHKA-
miywocs B Bospeiicreun. Homnge-
CTBEHHON XapaKTepUCTHHOI CUT-
HAJA ABIAETCA €ro IPefCTaBIA-
07 DapaMeTp.

IIpumevarue. — Jlud amoou-
TYAHO-MOEYIUPOBAHHON CHHY-
COMTAJbHON Hecymell MIHO-
BEHHOE 3HAYEHNE AMITIUTYAH
SIBJIAETCA  IPeNCTABIAIINM
mapamerpoM curaja. Jas
IZAPOTHO-UMILYIBCHOIO MOLY-
NUPOBAHHOTO CHTHAJA JIJH-
TENBHOCTD (HIMPUHA) HIAM IO-
JIOMEHHE HUKAOT0 HMIYILCA
ABIACTCA COOTBETCTBEHHO
TIPECTABAAIONMIUM TAPAMETPOM

segnale
signaal

sygnal
signal

Tormation parameter
of the signal.

set-point

A signal representing the reference
variable.

CUIrHaga.

yeTaBRa

CMrHAJ, MpeACTABIAOUMIL 3a7a-
I0IYI0 BeNUYNHY HA BXOME CHUC-
TeMbl YIPaBISHUS.

" eingestellter Wert der

Fiihrungsgrosse
seiial de consigna;

punto de ajuste
segnale di riferimento
ingestelde waarde
sygnal zadany
referenssignal
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351-02-10
signal de réaction

Signal dépendant de la grandeur
réglée et ramence a I'une des entrées
d’un comparateur.

351-02-11
signal d’erreur

Signal de sortie d’un comparateur .

d’un systéme

351-02-12

quantification
Procédé par l¢quel le domaine des
valeurs d’une grandeur est subdivisé

en un nombre|fini d’intervalles dis-
tincts non ndcessairement égaux,

chacun de ces iptervalles étant repré-

senté par une Yaleur unique appelée
valeur quantifiée.

351-02-13
signal quantifié

Y

Signal dont 19 paramétre inform
tionnel est qupntifié.

351-02-14
signal numéral
Signal quantif]

informationne
bres.

é.dont le parametre

351-02-15

signal binaire

Signal quantifi¢ & deux valeurs
notées conventionnellement O et 1.

feedback signal

Signal depending on the controlled
variable and returned to a com-
paring element.

error signal

Output signal of a comparing
f feedback control
system.

quantization

Process by which the range of a
variable is divided into a finite
number of distinct sub-ranges mc

necessarily equal, each of whi
represented by a igne
named quantized

zed informa-

digital signal
Quantized signal the information

numbers.

binary signal ,

Quantized signal with two values
conventionally denoted 0 and 1.

cHTHAT 00paTHOH CBA3N

CurHaji, repefaBaeMEli IENbIO
o6paTHO# CcBA3U OT BHXOJa Ofi-
HOTO 5JIEMEHTA. CHCTeMbL KO BXOIY
TOTO e JIEMEHTA.

CHI'HAJ OHINOKH

BrixogHo#i CHTMHAJI  9JIEMEHTA
CDABHCHMA CHCTEMBI aBTOMATH-
YECKOTO yIPaBIeHNA € 0
CBSI3BIO.

SBMEHEHUA UCXOTHOM
a KOHEYHOEe YUCIO

EBAHTOBAHHBIH CHIHAX

CHraan, RaOKIoe IUCKPETHOE 3HA-
YeHHe KOTOPOr0 NPEACTaBHAAET
3aMAHHBII AUMAHA30H MCXOJHOI'0
HEKBAHTOBAHHOT'O CHUI'HAJNA.

mudporoii euraax

JucKpeTHBI CHrHAJ, HPeNCTaB-

pasKeH B YCJIOBHHIX CHMBOJIAX B
Buje 1uPpoBOro KOAZA.

TBOMYHBIA CHTHAJX

JIMCKpeTHBIl CHIHAJ, MMl
TOJBKO [B& 3HAYEHHS IPeNCTaB-
JNSI0IEro IapaMeTrpa, COOTBeT-
CTBYIOIMX JIOTMYECKAM 3SHAYe-
HIAM « 0 » mam « 1 » ABYy3HAYHOI
anreGpHl JIOTHKY.

Riickfiihrsignal

sefial de realimentacion
segnale di retroazione
terugkoppelsignaal

sygnal sprzezenia zwrotnego
aterkopplingssignal

Regeldifferenz
sefial de error
segnale di errore
fgnaal; verschilsignaal;

cuantificacion
quantigzzazione
kwantjficering
kwantpwanie
kvantikering

QuanEsierung

quantisiertes Signal
seiial ¢uantificada
segnale quantizzato
gekwantificeerd signaal
sygnal kwantowany
kvantiserad signal

digitales Signal
sefial digital
segnale numerale
digitaal signaal
sygnal cyfrowy
digital signal

biniires Signal

sefial binaria

segnale binario

analoog signaal

sygnal dwojkowy; sygnal
binarny

binéir signal
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351-02-16
signal analogiqqe
Signal dont le domaine des valeurs

du paramétre informationnel est un
ensemble continu.

351-02-17
signal échantillonné
Signal représentant une grandeur

qui n’est observée et représentée
que d’une maniére intermittente.

analogue signal

Signal the information parameter
of which may assume all values of a
given range.

sampled signal

Signal representing a variable which
is only intermittently observed and
represented.

AHANOrOBLIH CHTHAI

Curnan, 3HAaYeHHe NpPENCTABIA-
IOIEr0 IapaMerpa KOTOPOro He-
NpepLBHO U3MEHAETCA U B IIpe-
meJax JAaHHOTO AMAIAB0HA MOKET
TIIPUHAMATE JI06YI0 BEIHINHY.

MMILYJIbCHBIi CHTHAX

Cursasn, 0TIMYA0IMUACH 10 3HA-

" YeHHIO OT HYJA JHUIIB B MaaoM

MHTEpBajle BpeMeHM II0 CpaBie-
HHK C OCHOBHEIMH BPEMEHHBIMU
XapPaKTEPUCTUKAMM CHCTEMBI, K
KOTODPOi#t TIPMKJIAJBIBAETCS UM-

analoges Signal
sefial analogica
segnale analogico
aftastsignaal
sygnal analogowy
analog signal

abgetastetes Signal
(getastetes Signal)
seiial muestreada
segnale campionato
sygnal prébkowany
samplad signal

| S

"
Y IrCHBHCHI RN

Y
Y
-

FiGury 1
(accompagne les sdctions 351-02
et 351-03)

Schéma fonctiongel indiquantQ :

les éléments essentiIs d’un systéme
de régulation autorpatique simple

Notations employées pour,
symboles fongtionnels

block identification

Pucynoxr 1

(x pasmesam 351-02 u 351-03)

CrpyKTypHasg cxeMa
VOPOMIEHHO# CHCTEMBE
ABTOMATHYECKOTO YIPABIEHUHA
¢ ofparHoll CBA3LIO

Dynryuonassiiie 640ku

234175

ad = chaine d’actfo = forward path. ad  — OCHOBHaA LENH
BOsgeiicTBHi ;

dghb = chaine de réaction. dghb = feedback path. dghb — 1enb 00paTHOM CBASN |

A = systéme régl¢. A = controlled system. A — YIpaBifAeMbi 06beRT
{cmcrema) ;

B = équipement Hedégulation. B = controlling system. B —- yHIpaBisoiag
CHUCTEMA ©

C = comparateur.. C = comparing element. C — OJIOK CpaBHeHHs ;

T = transducteur de mesure. T = measuring transducer. T — [IATYUK (MUBMEepUTEIh-

Note. — a, b, d, g, h marquent les
extrémités des chaines
fonctionnelies.

Notations des grandeurs et signaux

w = grandeur de conduite (de
référence).

grandeur réglée.

grandeur réglante.

signal de réaction.

= signal d’erreur.

= perturbation.

I

<0 Mg
I

Note.— a, b, d, g, h are identifica-
tion letters for the func-
tional chains.

Signal identification

W = reference variable.

y = controlled variable.
m = manipulated variable.
f = feedback signal.

e = error signal.

v = disturbance.

HHi Ipeo6pasoBaTesin).

Hpumerarue. — Byxsamu a, b,
d, g, h obosnauarorcs (yHk-
[YOHAJIBHEIE I[eIH.

Cuznanst

— zadawwan eeaununa;
YNPABAREMAS BEAUAUNA;
— YNPasAwan
SEAUNUHA;
{ —— cuzHas 06pammuol
c6A3U;
e — cugHaa OWUbKU;
— Goamyuenue.

g < 2
|
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Section 351-03 — Schéma fonctionnel

Section 351-03 — Block diagram nomenclature

Pasperx 3561-03 — CrpyETypHBIe 9IeMEeHTHI CHETeMbI

351-03-01

symbole fonctionnel

Représentation d’un ensemble d’é1é-
ments interdépendants par un sym-
bole graphique global auquel sont
associées les relations fonctionnelles

existant entfe Ies s1gnaux d’entrec tional relaflonslilps WHICH  exist

et de sortie.

2

351-03-02

schéma foncfionnel

Dessin relagivement simple destiné
a faire comprendre le fonctionne-

functional block

- Representation of an assembly of

functionally interrelated elements
by means of a graphical envelope
symbol associated with the func-

PYNROHOHAILHET 00K

DYyHKINOHAILHO CAMOCTOSTENb-
Hasfl 9aCTh CHCTEMBl yIPaBIEHUS
(peryampoBanudA),  BLIIOIHA-
Ias onpefeNeHHy0 (YHKIMIO.

Block

simbolo funcional

blocco

functieblok

czlon funkcjonalny; blok
funktionsblock

between the
signals.

input and output

block diagram

Relatively simple diagtam

U0OBIYHO H300PAAETCH

CBA3AIMU.

CXEeMA

SRYPHA
2

IpOomlIeHi0e Irpagudeckoe n306-
pamenne’ CTPYKTYpPH CHCTEMEL

Sigpalflussplan
(Blockschaltbild)
diagrama bloque;
iagrama funcional
schema a blocchi

ment d’un |syst¢éme. Il représente YOPaBIEHUA HIH €€ YaCTH, CO-  plokschema
par des sypboles ou des figures gAliee U3 YCIOBHEIX rpaduue-  sehbmat funkcjonalny;
simples, apgelées ici symboles fonc- ¢tMX CHUMBOJIOB, IPEeRCTaBAAL- sthemat blokowy
tionnels, un|syst¢me ou partie d’un IyX QYHKIUHOHAIBHEE GIOKM ¥ ovefsiktsschema,
systéme ainki que ses interdépen- (YHRIOUOHANBHEIE CBA3N. [blockschema]
dances foncfionnelles sans qu’il soit
nécessaire de représenter toutes le
liaisons qui $ont matériellepaent réa
lisées. @
Note I.—TDans le présent ¢6 ITpumevarnue 1. — B naHHOM HO-
njent, les symboles ' KyMeHTe QYHKIMOHAIBHEIE
tionnels sont ¢d by oriented con- GIOKY - CBASHIBAIOTCA JIMHUAMUI
dps liaisons egien mections which represent CO CTPENIKAMHE, TOKA3HBAOIIHE
r¢présentefit le the signal flow. HApaBIIeHUE NPOXOIEHUA
s X. CUTHAJIA.
Note 2. — ote 2. — A block diagram for a  IIpumeuwanue 2. — DBiok-cxema
fun syste: feedback control system CHCTEMEL ABTOMaTHYECKOr0 Y-
tion automatiqu contains at least: paBIeHuA ¢ O0PATHON CBA3KIO
end @u,moins: COIEP!RUT IO KpaliHeit mepe
CIEHYIOINe 9IIeMEHTHI:
urle entrée an input BXOI
une sortie an output BBIXOJ,
un comparateur a comparing element 6I0K cpaBHeHUA,
une chaine d’action a forward path OCHOBHYIO CBA3b,
une chaine de réaction. a feedback path. o0paTHy0 CBA3D.
351-03-03
chaine fonctionnelle functional chain PyHEIVOHATLHAA I{eNH Wirkungskette
Sous-ensemble de symboles fonc-  Sub-assembly of functional blocks CoBOKYIHOCTH PYHKIUOHAIBHEIX 2:2::: funcional
tionnels que 'on peut extraire d’'un  extracted from a block diagram by  6i0koB, BEHETE€HHASA YCIOBHO HA functiepad

schéma fonctionnel en n’y coupant
que deux liaisons.

cutting only two connections.

CTPYKTYPHOI CXeMe IIyTeM pas-
PHIBA TOJBKO [BYX CBs3eli.

tor sterowania
funktionskedja
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351-03-04
comparateur

Symbole fonctionnel & deux entrées
et une sortie, pour lequel le signal
de sortie est la différence des signaux
d’entrée.

351-03-05

chaine d’action

comparing element

Functional block with two inputs
and one output, the output signal
being the difference between the
two input signals.

forward path

OI0K cpaBHeHHA

DOYyHRUMOHANBHBIA 60K ¢ ABYMHA
BXOFAMH U ONHHM BHIXONOM,
NpUYeM BelNYNHA BHIXOZHOTO
CHPHAJa 3aBHUCAT OT pPa3HOCTH
BXOJHBIX CHTHAJIOB.

OCHOBHAA Iiellb BO3eicTBHIL

Vergleicher
comparador
comparatore
vergelijkingselement ;

vergelijkingsorgaan
czlon poréwnawczy
jamforare

Vorwiirtspfad
cad e accion

Chaine fonctionnelle reliant la sortie
d’un comparateur a la sortie du sys-
teme réglé.

351-03-06
chaine de réaction
Chaine fonctiornelle reliant une

sortie du systemg réglé a 'une des
entrées d’un conjparateur.

351-03-07
chaine de réactign principale
Chaine de réactipn reliant la sortie
du systeme réglé|a 'une des entréé

du comparateur|le plus prochg
Pentrée du systgme de régs

351-03-08

Functional chain linking the output
of a comparing element to the out-
put of the controlled system.

feedback path

Functional chain linkjng an outpgt
of the controlled e
input of the relevan
element.

6J10 a CpaBHEHHA.

riapHas 06})&'1‘]{3.!1 ¢BA3DL

Ilenr ofpaTHO# cCBASH, CBASH-
BAIOLIAA BHIXOJ CHCTEMHI ABTOMA-
THUYECKOTO YIPABJICHUA {perymiu-
POBAaHUA) € OTHUM U3 BXOHOB
Giroxa cpaBHeHus, Gaumaiiiero
KO BXOJY CUCTEMHI yIPABIEHUS.

- tor spr:

catena-djretta

y (sterowania)

pfad
realimentacion

Hauptriigkfiihrpfad

cadena de realimentacion
princigal
catena dj retroazione

principale
hoofd-tefugkoppelpad
zenia zwrotnego
huvudaterkoppling(svig)

boucle de régulation
boucle d’asservissement

Ensemble d’éléments comprenant
un comparateur, la chaine d’action
correspondante et la chaine de réac-
tion correspondante.

Note. — 1l peut se faire qu’une bou-
cle de régulation en con-
tienne d’autres; elle est
alors appelée boucle prin-
cipale; les autres sont appe-
lées boucles auxiliaires.

control Toop

Assembly of elements comprising
a comparing element, the corre-
sponding forward path and the
corresponding feedback path.

Note. — Sometimes a control loop
may enclose others, in
which case it is called the
main loop; the enclosed
ones are called minor,
subsidiary, secondary,
auxiliary or local loops.

ROHTYD yUpPaBJICHAN

COBOKYIHOCTB B3aNMOCBA3AH-
HBIX GJIOKOB, COCTOAIAA U3 030~
K3 CpaBHEHHA H COOTBETCTBYIO-
LIYX Lemneit BosAeitcTBUA 1 o0paT-
HOM CBA3H.

ITpumevarue. — VlHOrTa KOHTYD

YUPABJICHUA MOMKET BHIIOYATH,

ApyTHe KOHTYPH, TOTAA OH Ha-
3LIBAETCA TJIABHHIM KOHTYDOM,
a BXO[ANNEe B HEro KOHTYPH
HA3LIBAIOTCA BHYTPEHHHM, H0-
NOJHUTENBHHM, BTOPUYHEIM,
BCIIOMOTATeNBHEIM MJIH MecT-
HEIM.

Regelkreis

bucle de control
anello (di controllo)
regelkring

petla regulacji
reglerkrets
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Section 351-04 — Caractéristiques de fonctionnement

Paszgea 351- 04 — XapakTepueTHEN 3IeMeHTOB H CHCTEM

351-04-01

courbe caractéristique

Courbe donnant, en régime perma-
nent, les valeurs d’une grandeur de
sortie d’'un systéme en fonction de
celles d’une grandeur d’entrée, les

Sectlon 351 04 — Performance characteristics

characteristic curve

Graph (curve) which shows the
values, in steady-state, of an output
variable of -a system as a function
of an input variable, the other input

ceraTHiecKad XapakTepucTHRA

T'padur (kpusad), NOKASHIBAIO-
muit 3HaYeHUA BBHIXOTHON BeIH-
YUHH CHCTEMB B yCTAHOBUBILUEM-

Kennlinie

curva caracteristica
caratteristica
karakteristiek
charakterystyka statyczna

autres grandqurs d’entrée étant
maintenues égales 4 des valeurs
constantes dét¢rminées.

Note. — Lorsque ces autres gran-

deurs| d’entrée sont consi-
dérézL comme des para-
métres, on obtient un fais-

ceau [ou réseau) de cour-
bes chractéristiques.

351-04-02
effet de saturation

Phénomeéne rpprésente p
courbe caractdristique dont
données (qui geprésentent la gra
deur de sortie) ne varient quasirie
plus quand I'pbscisse (qui
sente la grandFur d’entrée
une valeur dét¢rminée.

variables being maintained at speci-

. fied constant values.

Note. — When the other input

variables are treated as
parameters, a set of
characteristic curves is ob-
tained.

Further\incréasé of the abscissae
(which repgesent the input variable).

¢l COCTOAHNM Kak _(YHKIUO
BXO0#HOH Bemmumusl. Ilpw—s9

JIATraTCa PABHBIMH
MOCTOAHHBIM 3HAYE

I pumenarue.
BXOJHEIE

30Ha HACBLIIHEeHHA

HH&H&BOH H3MEHCHUA BXOAHOTO
CHrHajia, B HOTOpPOM BBIXOHOI
CHI'HAJI OCTaeTCA IIPAKTHYECKU
IIOCTOAHHBIM UM PAaBHBIM CBOEMY
MAKCHMAaJIbHOMY 3HAYEHHIO COOT-
BETCTBYIOLETrO 3HAKA.

(statisk) utstyrningskurva

Sittigung
saturagion
saturagione
verzadjging
nasyc{:ie

mittnipg

351-04-03
zone d’insensibilité
Zone morte

Intervalle fini de valeurs dans lequel
une variation de la grandeur d’en-
trée n’entraine pas de variation
significative de la grandeur de sortie.

dead band
dead zone

Finite range of values within which
a variation of the input variable
does not produce any significant
change in the output variable.

Note. — When this type of charac-
teristic is intentional, it is
sometimes called a neutral
zone.

30HA HETYBCTBHTENBHOCTH
MepTRag 30Ha

JuanasoH usMeHEHUS BXOHOTO
CHUTHAJI4, B KOTOPOM BHIXOTHOU
CHTHAJI PaBeH HYJIIO.

I pumevarue. — Ecam sT0T THII
XAPAKTePHCTAKK  mpefycMa-
TPUBACTCA -CHENUAJBHO, ero
HA3HIBAIOT HHOTHA HelTpash-
HOM B0HOI. .

Totzone, Unempfindlichkeits -
bereich

Zona muerta

zona morta

dood gebied; dode zone

strefa nieczulosci

dédzon
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351-04-04
hystérésis
hystérése

Phénomene représenté par une
courbe caractéristique qui posséde
deux branches distinctes, Pune dite
« ascendante » pour des valeurs
croissantes de la grandeur d’entrée,
Pautre dite « descendante» pour
des valeurs décroissantes de cette
méme grandeur.
Note. — A Phystérésis peut parfois
s'ajouter un effet de zone
d’insensibilité.
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hysteresis

Phenomenon represented by a
characteristic curve which has a
branch, called ascending branch,
for increasing values of the input
variable, and a different branch,
called descending branch, for de-
creasing values of the input variable.

Note. — Sometimes a dead band
effect can be superposed
on a hysteresis phenom-
enon.

20HA HEOTHOIHATHOCTH
[rreTepesuc]

JAnanasoH M3MeHeHWA 3HaYeHNA
BXONHOTO CHTHAJA, B KOTOPOM
KQKIOMY €ro 3HAYeHHIO MOKET
COOTBETCTBOBATL (oJjiee OXHOrO
3H3YEHNA BHIXOXHOTO CHTHAJIA.

ITpumewanue. — ViHorma rucre-
pesuc MoeT BKIIOYAThL Heii-
CTBHC MEPTBOil 30HHI.

Hysterese
histéresis
isteresi
hysteresis
histereza
hysteres

351-04-05

caractéristique naqurelle d’un
systéme

relation qui lie en fégime permanent

Courbe caractérisEque traduisant la
une grandeur de sprtie (en pratique

la grandeur réglée
deurs d’entrée du

sence de régulation,

grandeurs d’entrég
égales 4 des valey
terminées.

351-04-06
caractéristique de
systéme réglé

Pour un systéme
duisant la relation

permanent la grar
grandeur d’entrée

4 I'une des gran-
systéme, en I'ab-
les autres
étant maintenues
rs constantes dé-

inherent characteristic of a system

Characteristic curve showing the
relationship in steady-state betweel

the other input variables.

cteristic of a controlled

automatic control system
ed set-point, characteristic
curve showing the relationship in
steady-state between the controlled
variable and an input variable.

MEKAY BH-
(mpakTHye-
MQOW/ BEIUIHHOMN) U

PaseMKHYTOi CHCTeMBL B YCTAHO-
RIUBIISMCA COCTOAHHN Ipu QuK-
bIX 3HAUEHMAX APYTHUX
HIX BEJIMYMH.

CTaTHIECKAd XaPaKTepHCTHEA
VIpPaBIfgeMOro 00hLEKTa

Jas cucreMbl aBTOMATHYECKOIO
yupasieHud ¢ (QUKCHPOBAHHON
YCTaBKOIT KpUBadA, IIOKA3LIBAIO-
1{as 3aBHCUMOCTh MEHAy yIpas-
JsieMoit (peryaupyeMoil) BeIudn-
HOH ¥ BXOJHOH BeIMYUHON B
_,V("T‘FIHORV[RITTPM(‘H COCTOAHMIT

Kennlinie [eines Systems

caracteristica natural de un
sistema

caratteri
sistema

karakterigtiek van een
systee

charakterystyka statyczna
obiektu

ica intrinseca di un

caracterisfica de control de
un sistema controlado

caratteristica di controllo

regelkarakteristiek van een
geregeld systeem

charakterystyka statyczna
-ukladu regulacji

351-04-07

transitoire

Comportement d’une grandeur au
cours du passage d’un régime établi

a un autre.

transient

The behaviour of a variable during
transition between two steady-
states.

NepeXof LI mpouece

IIpomece, mpW KOTOPOM YHpaB-
JieMasi BeJIMUUHA HEPEeXORUT U3
OIHOr0 YCTAHOBUBIIEI'OCHA COCTO-
AHUA B Jpyroe. '

Ubergangsverhalten

transitorio

transitorio

overgangsgedrag

stan przejcowy;
przebieg przejsciowy

transient
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351-04-08
réponse temporelle

Variation en fonction du temps
d’une grandeur de sortie d’un sys-
téme, produite par une variation
déterminée de I'une des grandeurs
d’entrée.
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time response

The variation in time of an output
variable of a system, produced by a
specified variation of one of the
input variables.

BpeMeHHAA XapaKTepuCTHRA

MunaMuvecKas XapaKkTeprucTiKa,
OnpeleNAnIas M3MeHeHNe BhI-
XORHON BENMUUHLI CHCTEMBI BO
BPEMEHM NpY THIOBOM BXOTHOM
BO3AEHCTBUU HA OGHOM H3 BXONOB
CHCTEMEL.

Zeitverhalten

respuesta en tiempo

risposta temporale

tijdresponsie

charakterystyka czasowa;
odpowiedz czasowa

tidsvar

351-04-09

réponse indiciglle

Réponse temporelle d’un systéme
produite par yne variation brusque
et maintenue {variation en échelon)
de P'une de sqgs grandeurs d’entrée.

Note. — L’anjplitude de cette varia-
tion |doit étre prise égale
a I'upité.

351-04-10

réponse impulgionnelle :

Réponse temporelle d’un sysi¢in
produite par lfapplication d*une 1m-
pulsion de Dirac (ou~imptlsiok
unité) & 'une| de ses ¢

Note. — Pouj un
la r¢ponse i
est 1f dérivée par ra
au femps d¢* la 1épownse
indidielle«

step response

The time response of a system
produced by a step-wise variation
of one of the input variables.

Note. — When the variation of the
input variable is equal to
one unit, the step response
is called the wunit
response,

6te. — The weighting function is,
for a linear system, the
time derivative of the unit
step response.

nepéxonnaﬂ XapagTepucTuga

BeCcOBas q)ylﬂilﬂ[ﬁ
HMIOYJAbCHAA Hepexoauad
XapaKTepucTHRA

BpemeHHas XapaKTepUCTHKa CH-
CTeMEBI, MoJy4yaeMas IyTeM IIpH-
JIOKEeHUA K OJHOMY H3 BXOI0B
BO3MYIIAIOIIEr0 BO3JAEHCTBUA B
BUJE eAMHUYHON NMIIyJIbLCHOM
$yurwn (Renpra-QyHKINA).

Hpumevanue. — BecoBasa (yHk-
U JUHEANoH CHCTeMLI PaBHA
TIPON3BONHOI 110 BpEMEHH efiH-
HUYHOIl ImepexofHoil xapaxre-
PHUCTUKH.

Sprutjgantwort

gangsfunktion)

bsta a un escalén

ta al gradino

stapr¢sponsie

charakterystyka skokowa;
odgowiedZ skokowa

stegsyar

Gewightsfunktion

respu¢sta a un impulso unidad

rispogta all’impulso unitario

impulkresponsie

charakterystyka impulsowa;
odfjowiedZ impulsowa

viktfunktion ; impulssvar -

351-04-11
transmittance isomorphe

Pour un systéme linéaire, rapport
de la transformée de Laplace d’un
signal de sortie a celle du signal
d’entrée correspondant, toutes les
conditions initiales étant nulles.

transfer function

In a linear system, ratio of the
Laplace transform of an output
signal to the Laplace transform of
the corresponding input signal, with
all initial conditions zero.

uepegaToIHas QyHRIA

Orsowenue npeodpasoBanud Jla-
TJIaca BHIXOMHON BEJIMYUHBL JIU-
HelfHOll AMHAMWYECKOH CHCTEME
K npeoGpasosanuio Jlamuaca ee
BXOJZHOW BeJIMYUHSL IPY HYJIEBHIX
HAYAJIBHBIX YCIOBHAX.

Ubertragungsfunktion
funcion de transferencia
funzione di trasferimento
overdrachtsfunctie
transmitancja operatorowa
dverforingsfunktion
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351-04-12

réponse harmonique
transmittance isochrone

Pour un systéme linéaire, rapport

de la transformée de Fourier d’'un -

signal de sortie & celle du signal
d’entrée correspondant.

Note. — La réponse harmonique
coincide avec la transmit-
tance isomorphe prise sur
Paxe imaginaire du plan
complexe.
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frequency response

For a linear system, the ratio of the
Fourier transform of the output
signal to the Fourier transform of
the corresponding input signal.

Note. — The frequency response
coincides with the transfer
function taken on the
imaginary axis of the
complex plane.

AMIUIUTYRHO-PAa30BAL
XaPAETEPUCTHER
9aCTOTHAS XaDAKTepUCTHEA

OTHomeHrne npeoGpasoBaHua
Dypbe BHIXOMHON BENIMIMHBI JU-
HeliHOlt JMHAMMYECKON CHCTEeMbI
K upeobpasoBanuio Dypere ee
BXOJ{HOil BEIMYUHEL IPH HYJIeBBIX
HAYAITBHLIX YCAOBUAX.

ITpumevarnue. — AMIOIUTYIHO-
¢$azoBasg XapaKTepPUCTMKA IO-
Jy4aercsi U3 IepefaTOYHOIR
QYHKIIN TyTeM 3aMeHHl oOIle-
paropa Jlanmaca Ha omepa-
TOP JO.

Frequenzgang

respuesta en frecuencia;
respuesta armonica

risposta armonica

frequentieresponsie

transmitancja widmowa

frekvensfunktion

351-04-13

transmittance isodhrone en boucle
ouverte -

Produit des transmittances isochro-
nes de la chaine |d’action et de la
chaine de réaction.

Note. — Le gain ¢n boucle ouverte
et le déphasage en boucle
ouverte [sont respective-
ment la jvaleur absolue et
Pargumept de la transmit-
tance isochrone en boucle
ouverte.

351-04-14

gain

Pour un systéme
sinusoidal établi, |rappo
plitude du signal|dé
plitude du signal d’ent
pondant.

Note. — Le gain ¢st la valeur abso-

open-loop frequency response

Product of the frequency responses
of the forward path and of the feed-
back path.

frequency respons

¥, the ratio of the ampli-
of the output signal to the

Note. — The gain is the absolute

AMIITUTYHO-YACTOTHRIA
XapakTepuCcTHRR

A muHe#tHOH! CHCTEMBl B yCTa-
HOBUBIHEMCA COCTOAHWM OTHOUIE-
HHE MILIITYAB BLIXOQIIOTO CHI-
HAJa K aMIUIMTYXe COOTBETCTBY-
OIIero0 BXOMHOIO CHHYCOHTAIb-
HOI'0 CHIHAJIA.

HIpumevarue. — CM. HpiMeya-

uenzgang des aufge-

schnittjnen Kreises

respuesta |en frecuencia en
bucle abierto

risposta grmonica ad anello
aperto

frequentieresponsie van de
open kijing

transmitancja widmowa
ukladu ptwartego

frekvensfynktion f6r dppna
systemgt

Amplitude¢nverhiltnis

(Ampljtudengang)
ganancia
guadagno

versterking ’
wspolczyrnik wzmocnienia

forstirkning

lue de |la “transmittance value of the frequency Hue K 351-04-13.
isochrone: TCSPOTIST.
351-04-15

gain logarithmique

Si G est le gain d’un systéme linéaire,
son gain logarithmique s’exprime
en décibels par 20 log G.

logarithmic gain

If G is the gain of the linear system,
its logarithmic gain, expressed in
decibels, is 20 log G.

Jlorapnq)mmecnaﬂ AMITUTY HO -
J4CTOTHAA XapakTePpHCTHEA

Ecnr G aMOIIHTYRZHO-YACTOTHAA
XApAKTepPUCTHKA JNUHEHHOH cHC-
TEMEI, TO €e JIoraprfMuIecKas
AMILIUTYTHO-YACTOTHAA  Xapak-
TEePUCTHKA, BHparKeHHAA B JeNn-
Gemax, pasHa 20 log G.

logarithmisches Amplituden-
verhiltnis

ganancia logaritmica

guadagno logaritmico

logaritmische versterking

wspolczynnik wzmocnienia

logaritmisk forstirkning
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351-04-16
déphasage

Pour un systéme linéaire en régime
sinusoidal établi, différence de phase
entre les signaux de sortie et d’en-
trée correspondants.

Note. — Le déphasage est I'argu-
ment de la transmittance

— 16 —

phase angle

For a linear system in sinusoidal
steady-state,  phase  difference
between the output signal and the
corresponding input signal.

Note. — The phase angle is the
argument of the frequency

dazoBaa gacroTHAA
XapaKTepucTuLa

3apucuMocTh $A30BOr0 yria BH-
XORHOTO CHCHAJIA DPAa30MKHYTOH
JMHEHHO! CHCTeMBI OT YACTOTH
TAaPMOHHUYECKOTO BXOTHOTO BO3-
HelCTBUA TIPU YCTAHOBUBHIEMCS
COCTOAHHU.

Hpumenanue. — PDazosas uyac-
TOTHAfA XapaKTePUCTHKA FIB-

Phasenwinkel (Phasengang)
desfase

sfasamento

fasehoek

przesuniecie fazowe
fasvinkel

isochrone. response. JAEeTCA APryMeHTOM YacTOTHOM’
XapARTEePUCTUKY DA3OMKHYTOH
CHCTCMEI.
351-04-17

courbes de réponge harmonique

courbes de gain Jogarithmique et de
déphasage

courbes de Bode

Représentation praphique du gain
logarithmique e} du déphasage en
fonction de la fféquence, représen-
tée usuellement sur une échelle loga-
rithmique.

351-04-18
transmittance équivalente

Pour un élémert non linéaire/e
régime permanent, sollicité pé
signal d’entrée sihusoidal, transtit’

tance isochrone ue ’on obtient ¢
ne considérant que la composg
fondamentale du

Note. — La tragsmittance
lente dfpend
quence [et~de I'a
du signdl d’entrée
de Tamplitude seuwle du
signal dfentrée,

frequency response characteristic
Bode diagram

Graphical representation of log-
arithmic gain and phase angle as
functions of the frequency, which
is usually represented on a log-
arithmic scale.

may depend on the fre-
quency and on the ampli-
tude of the input signal,
or only on the amplitude
of the input signal.

Torapudmmuueckast
YACTOTHAA Xapal

PEBNBATOHTHAS aMILIHTY/IHO-
PazoBasg XapaKTepUCTHEA
HEITUHEHOTo 3BeHa

(ommenpiBaomWasg PyHLus)

AmnnntynHo-paszoBas XapaxTe-
PUCTHKA HeIWHEHHOT0 DHIIEMEHTA
CHCTEMBl YyOPABIEHUA B yCTAHO-
BUBIIEMCA COCTOSHUY, B KOTOPOM
B KAUeCTBe BHIXONHOH BEIMYUHEI
9JIeMEHTA B3ATA IIEPBAA TapMO-
HUKA BEIXOHOTO CUTHAJA.

ITpumenarue. — DKBUBAJICHTHAS
aMIIHTYAHO-PazoBasg  Xapax-
TEPUCTHHA HETUHEHHOTO BBEHA
JCHIIEHHMA MOHET 3aBHCETH OT
9ACTOTEL M AMIIATYOH BXOf-
HOTO CHUTHAJIA.

frequentjieresponsie-karak-
teristieken; bodediagram

charakterystyki czestotli-
woscipwe logarytmiczne;
wykr¢sy Bodego

Bode-diggram

Beschretnungsfunktion
transmitiancia equivalente
funzione| descrittiva
beschrijyingsfunctie
funkcja ppisujaca
beskrivapde funktion

351-04-19

durée de rétablissement
durée de réglage

Intervalle de temps compris entre
I’instant d’une variation en échelon
d’un signal d’entrée et linstant ol
la variation corrélative du signal de

sortie ne s’écarte plus au-dela d’une

tolérance spécifiée, par exemple 5%,
de sa valeur de régime finale.

settling time

Time interval between the step
change of an input signal and the
instant when the resulting variation
of the output signal does not deviate
more than a specified tolerance, for
instance 5%, from its final steady-
state value. :

BpeMA PeTyIHpPOBAHUA

Bpems or MoMeHTa cKauKo0Gpas-
HOTO U3MeHEeHWA BXOTHOH Beiu-
9MHBI O OHOHYATENHHOI'0 BXOJA

. peryiImpyeMoii BeIWYHHH B 3a-

JaHHYI0  BOHY  OTHJIOHEHMI.
OOBIYHO IIMPUHA B0HHL OTKIIOHE-
Huil peryaupyeMoil BeJlUIMHBL
NPUHAMAETCA B TIpefenax 4+ 59,
OT HOBOT'0 YCTAHOBUBIIETOCH 3HA-
YeHHUA PEryaupyeMoil BeIUInHEL.

Ausregelzeit
tiempo de correccion;

tiempo de restablecimiento
tempo di assestamento
hersteltijd
czas regulacji
insvingningstid
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351-04-20

temps de montée

Pour une réponse indicielle, inter-
valle de temps compris entre I’ins-
tant ol le signal de sortie, partant
de la valeur zéro, atteint une frac-
tion spécifiée et faible (par exemple
10%) de sa valeur de régime finale
et P'instant o il atteint pour la pre-
miére fois une fraction spécifiée et
forte (par exemple 90%) de cette
méme valeur de régime.
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rise time

For a step response, the time interval
between the instant when the output
signal, starting from zero, reaches
a small specified percentage (for
instance 10%) of the final steady-
state value, and the instant when it
reaches for the first time a large
specified percentage (for instance
90%) of the same steady-state
value.

BpeMdA HapacTaAHHA

Bpewms, B Tedenne KoToporo BH-
XONHAA BEINYHMHA IIPU CTYIEeHYA-
TOM BXOJHOM BO3JEHCTBHK BO3-
pocia Ol OT HYNHA 10 HOBOTO
YCTaHOBMBIIETOCH 3HAYEeHNUA,
ecat GBI CKOPOCTH ee pocTa Ghlma
MOCTOAHHON M paBHOWl Makcu-
MaJbHOi CHOpOCTM W3MeHEeHus
BBIXOZHOM BeNMYUHEL B 3TOM
mporecce.

Anregelzeit
tiempo de subida
tempo di salita
stijgtijd

czas narastania
stigtid

351-04-21

retard
temps mort

Intervalle de temgs compris entre
linstant ot I'on pr¢voque une varia-
tion d’une grandeuf d’entrée et I'ins-
tant ol débute la|variation corré-
lative de la grandeur de sortie.

351-04-22

retard de parcours

Retard dii 4 un trarjsport de matiére
ou au caractére fihi de la vitesse

dead time
delay

Time nterval between the instant
when a variation of an input variable
is produced and the instant when
the consequent variation of the
output variable starts.

de propagation d’un signal. : p

351-04-23
taux de dépassement

Pour une réponse [indicielle, %
transitoire maximal jentre lagéponse
et sa valeur de |régime ) finale,
exprimé en % de la|différence entre
la valeur de régime e ¢
valeur de régime initiale.

351-04-24
valeur instantanée

Valeur d’une grandeur 2 un instant
déterminé.

ansient deviation from the final
Steady-state value of the output
variable, expressed in % of the

original steady-state values.

actual value

The value of a variable at a given
instant.

TPARCIIOPTHOE 3aNa3(bIBAHHE

TPaHCIOPTHPOBKE MaTepuaia
WX K KOHEYHO# CHOPOCTH pac-
NPOCTPAHEeHHA CUTHAJA.

HepeperympoBanue

MarcnmManbpHOe OTKIOHEHHe pe-
TyJIUpYyeMOll BeJUYAHBL OT HO-
BOT'0 YCTAHOBHBIIErOCH 3HAYCHHUS
€e B NEepeXORHOM Ipomecce Npu

aHaBI(bIBaHHe, OTHOCAILeeCA K

)

Laufzeit

ritardo di
[propaga
looptijd

asporto
ione]

retardo de {ropagacién

opéinienie fransportowe

transportfordréjning

Uberschwin, pweite
sobreexcesol;
tasa de exceso
sovraoscillazione
doorzwaai; doorslag;
doorschotrl

aTo BXUOHOM BO3IcU-
CTBUH, BEIDAHEHHOE B IIPOIeHTaxX

OT PpasHOCTH MEHIY HOBBIM HU

. IEPBOHAYAJIbHEIM YCTaHOBUBIHU-

MHCA BHAYCHUAMHY PeryJupyemoit
BeJIMYLHEL.

AeifcTBATEILHOE 3HAYCHIE

SHaveHNe BEIUYMHHI, COOTHBET-
CTBYIOIle€ B HAHHBIA MOMEHT
PparTHuecKOMy COCTOSHMIO, Xa-
PaKTepu3yeMoMy MAAHHOH Bemy-
YAHOM’ .

przeregulowanie
dversvingning

Istwert
valor instantineo
valore effettivo

werkelijke waarde; gemeten

waarde
wartos¢ rzeczywista
drvirde

rztigerungszeit
mpo muerto
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351-04-25
valeur prescrite

Valeur désirée d’une grandeur, a un
instant donné, dans des conditions
déterminées.

351-04-26
écart

Différence, a
entre la valeur prescrite et la valeur
instantanée d’urje grandeur de sortie.

Note. — Cette fiéfinition s’applique
tant cas ou la valeur
prescrite est constante dans
le temps qu’a celui ol elle
varie dans le temps.

351-04-27

écart de régulatjon

Pour un systémg de régulation auto-
matique, diffégence & un instant
donné, entre tTgrandeur de con-
duite (de référdnce) et la grandeur
réglée.

351-04-28

écart de statisme

Valeur de I’écqrt de

régime permarlent, lorsq#
les grandeurs dfentrée sont
nues constanteq.
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desired value

The value of a variable wanted at a
given instant, under specified condi-
tions.

deviation

value and the actual value of a
variable at a given instant.

Note. — This  definition applies
whether the desired value
is constant or varies in
time.

system deviation

steady-sfate deviation

ddy-state value of the system
deviation when all input variables
are maintained constant.

3alaHHOe 3HAYeHUe

3HayeHue BeIHYUHBI, HEOOXOMU-
MOe Np¥ ONpeNeseHHHIX YCIo-
BUSAX B XAHHBIH MOMEHT.

OTRJIOHeHnNe

Sollwert

valor especificado
valore desiderato

gewenste waarde

wartosé
borvird

zadana
e

Sollwertabweichung
desviacion

HBIM U 33I3HHBIM 3HAUfL
BEJAWYUHK B JTAHHBIH MOME

EITOHeHHEe CHUCTEeMbL

PUCTEMBl YIPaBJIEHUs pas-
HOOTb MEIKIY 3aMaroiueil Beuyn-
0if ¥ YHPaBIAEeMO#l BeIUYMHOIN
B JAHULII MOMEHT.

0CTATOYHOE OTRIONCHNS

3HAUEHNE OTKJIOHEHST CHCTEME
B YCTAaHOBUBIUEMCS COCTOAHMH,
HOrjga BCE€ BXOJAHBIC BeJIHYWHBL
IIOAZEPHUBAOTCA NOCTOAHHLIMHA.

errore
afwijkiy

Regela
desviac|
errore
(con
regelaf

g

bweichung

6n del sistema
flel sistema
controllo)
vijking

uchyb regulacii

regleraj

bleiben
desviac]

rvikelse

fle Regelabweichung
ion permanente;

desviacion de estatismo
errore {
blijvend

ktazionario
e afwijking; statische

351-04-29

écart permanent du ni¢™e ordre

Valeur de 1’écart de régulation en
régime établi lorsque la niéme dérivée
d’une grandeur d’entrée est mainte-
nue constante, toutes les autres
grandeurs d’entrée étant mainte-
nues constantes.

steady-state deviation of the
nth order

Steady-state value of the system
deviation when the nth derivative
of one input variable is maintained
constant and the other input
variables are constant.

O0CTATOMHOE OTRIOIIeHUC
n-ro nopaakKa
acTaTH3M n-ro NopiaAgKa

OCTaTOYHOEe OTKIOHCHUE CHCTe-
MBI, KO n-f MMPOM3BOIHAA Of-
HOl M3 BXOMHEIX BeJMYMH NOH-
IepuBaeTca MOCTOAHHON, -1pu

NOCTOAHCTBE JPYIUX BXOAHBIX |

BEJIUYNH. g

desviacion permanente de
orden n
errore stazionario di ordine n
blijvende afwijking van de
n¢ orde
uchyb ustalony n-tego stopnia

station:

4r avvikelse av nite

ordningen
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351-04-30

coefficient de statisme

Valeur absolue du coefficient angu-
laire de la tangente a la caractéris-
tique de régulation en un pomt
donné.

Note. — Le coefficient de statisme
et I’écart de statisme sont
exprimés par le méme
nombre lorsqu’on adopte
les mémes unités pour la
grandeur _d’entrée et la
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offset coefficient

Absolute value of the slope of the
tangent to a control characteristic
at a given point.

Note. — The offset coefficient and
the steady-state deviation
are expressed by the same
number when the same
units are used for the input
variable and the controlled

E09())HIHEHT HepaBHOMEPHOCTH
CTATHIM

AbconoTHOE 3HAYEHHME TAHIEHCA
yria HAKIOHA HAaCATeNBHOH K
CTATHYECKOM XapaKTepUCTHKE
CHUCTEMBI B TOYKE, COOTBETCTBYIO-
uiei cpeiHeMy apuMeTHIeCKOMY
SHAYCH IO BeIIMYMHLI OTKIOHEHUA
peryimpyemMoii BeJIMuninl.

Kennliniensteigung,
P-Grad der Regelung
coeficiente de estatismo
statismo, coefficiente di
statismo
afwijkingscoéfficiént
wspolczynnik statyzmu

grandeur | réglée dans les
deux cas.

351-04-31
astatisme

Propriété d’un syjtéme de régula-
tion dont la caractgristique de régu-
lation est horizortale, c’est-a-dire
dont Iécart de stafisme est nul.

351-04-32

stabilité d’un systérpe linéaire

Pour un systéme linéaire, proprié
selon laquelle ce systéme, écarté de
sa position d’équiljbre par

licitation extérieurg, reviend\a cette
position d’équilibr¢ apre
sollicitation a cess§.

variable in both cases.

absence of offset
zero offset

Property of a control system the
control characteristic of which is
horizontal, i.e. whose steady-staig
deviation is zero.

trnal disturbance, it
to that steady-state

OCTOAHUHU

paBHO
YETORYIBOCTD JUHeiiHoil
cHeTeMBI
CpoiicTBO  JMHEHHOH cucTeMbl

BO3BPAHIATHCA B YCTAHOBIIBIHE-
ecs COCTOAHME IIOCHe JeiiCTBUA
BO3BMYHIEHHA, OTKIOHAILETO CH-
CTEMY OT ITOI'0 YCTAHOBHBIIETOCH
COCTOSIHIISL, WJIH IepexoJuTh B
HOBOE YCTAHOBHBIIICECS COCTOsI-
e Mo JeiicTBUEeM BO3MYIUIeHU.

Kennlinienkteigung gleich
Null, P1Grad gleich Null
astatismo
astatismo
afwijkings¢oéfficiént gelijk
aan nul
astatyzm

Systems
estabilidad|
lineal
stabilita dilun sistema lineare
stabiliteit yan een lineair
systeem
stabilno§¢ pkladu liniowego
stabilitet (hos ett linjdrt
system)

Stabilitiit (lines linearen

de un sistcma

351-04-33

stabilité absolue d’un systéme
linéaire

Pour un systéme linéaire de régu-
lation a simple boucle, existence
d’une ‘valeur limite du gain statique
en boucle ouverte telle que le sys-
téme soit stable pour toutes les
valeurs inférieures de ce gain, et
instable pour toutes les valeurs
supérieures.

absolute stability of a lincar
system

For a linear single-loop control
system, the property such that there
exists a limiting value of the static
open-loop gain such that the system
is stable for all lower values of that
gain and unstable for all higher
values.

a6coni0THAT YCTONYHBOCTD
JnHeitHoil cueTeMbI

Jluneitnas cucrema siBiAercs al-
COJIIOTHO YCTOHYMBOHA, ecam cy-
I[eCTBYeT OpefelbHOe 3HAaYeHHe
AMIIATY B BEIXOTHO BeIMUYNHEL
CUCTEMBI B PA3OMKHYTOM COCTO-
AHMM TaKoe, YTO CHCTEMA fB-
JAeTca YCTOMYMBOH HJIA  BCeX
GoJlee HI3KUX 3HAYEHMIT aMILIK-
TyObl U HEYCTOHYMBON JJIA BCEX
6oJiee BBHICOKHX 3HA4eHMit.

absolute Stabilitiit eines
linearen Systems

estabilidad absoluta de un
sistema lineal

stabilita assoluta di un
sistema lineare

absolute stabiliteit van een-
lineair systeem

stabilno$¢ ukladu liniowego
bezwarunkowa
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351-04-34

stabilité conditionnelle d’un
systéme linéaire

Pour un systeéme linéaire de régu-
lation & simple boucle, propriété
d’étre stable dans un certain inter-
valle de valeurs du gain statique
en boucle ouverte et instable pour
certaines valeurs inférieures et supé-
rieures de ce gain statique.

— 20 —

. conditional stability of a linear

system

For a linear single-loop control
system, the property of being stable
for a certain interval of values of
the static open-loop gain and un-
stable for certain lower and higher
values of that gain.

yCIOBHAA YCTOHUHBOCTH
JmHelinoif cmeTeMbr

JIuHeliHaA ONHOKOHTYpHAA CHC-
TeMa SBJAETCA YCIOBHO YCTOii-
YUBO, €CiIM OHA YCTOHYNBA B
HEKOTOPOM MHTEpBAJEe 3HAYECHMIl
AMILIUTYILI BEIXOAHONI BEJIMYMHBL
CHCTEMBI B PA30OMKHYTOM COCTOA-
HUHI M HeYCTOHYMBA IPU HEKOTO-
PBIX 60nee HU3KUX ¥ BBICOKHX
3HAYEHUAX ITOH AMIIUTYHLHI.

bedingte Stabilitiit eines
linearen Systems

estabilidad condicional de un
sistema lineal

stabilitd condizionata di un
sistema lineare

voorwaardelijke stabiliteit
van een lineair systeem

stabilno$¢ ukladu liniowego
warunkowa

villkorligt stabilt linjirt
system

351-04-35

marge de gain

Pour un systémd de régulation abso-
lument stable, [nverse du gain en
boucle ouverte
laquelle le déphasage atteint —z rad.

351-04-36
marge de phase

Pour un systémgq de régulation abso-
lument stable, différence entre z rad
et la valeur abjolue du déphasage
en boucle ouvdrte 2 la fréquence
a laquelle le gaih en boucle ouverte
vaut I'unité.

351-04-37
pompage
Oscillations pérjodiques:entreten

et généralement indésirables, dan
un systéme de llégulation.

a la fréquence a.

gain margin

For an absolutely stable feedback
system, the reciprocal of the open-
loop gain at the frequency at which
the phase angle reaches —x rad.

phase margin

ting

Usually undesirable self-sustained
periodic oscillations in a control
system.

3anac yeroiiunBoeT

g yeroiigusoctu 1o gase

7 a0COMOTHO yCTOWINBOI CHC-
eMBL ¢ 0GpaTHOi CBA3BIO, Pas-
HOCTb MeKy 180° 1 a6CONIOTHEIM
sHavenweM (asel Ha UYaCTOTe,
TIpH KOTOPOH aMEJIUTYA3 HA aM-
nINTygHO# (asoBoit XapakTe-
PUCTUKE PABOMKHYTOH CHCTEMBI
paBua eguHuLE.

aBTOKOIC0aHIe

VYeroitunerie cOGCTBEHHBIE KOJe-
0aHMA ¢ IOCTOAHHON AMILIUTY-
Hoil B CHCTeMe YIIpaBIeHHA.

Amplitudenrand

versterkingsmarge
papas wzmocnienia
forstirkningsmarginal

Phasenijand
margen|de fase
marging di fase

fasemarnge
zapas f?y

inal

fasmar;

351-04-38
amortissement (d’une oscillation)
Diminution progressive dans le

temps de 'amplitude d’une oscilla-
tion.

damping (of an oscillation)

Progressive reduction with time of
the amplitude of an oscillation.

aemnduposanue (kojebanuii)

Ilocremennoe yMeHbINeHHWE CO
BpPeMEeHeM AaMIIIUTYAH KoJaeba-
HUs BHIXOOHON BeINYMHE CHC-
TEeMBI (BCIEACTBUE CBOMCTE camoii
CHCTEMBl MM IPUMEHEHHHIX K
"eil MeponpuATHii).

Dimpfung

(einer Schwingung)
amortiguamiento

(de una oscilacion)
smorzamento

(di un’oscillazione)
demping
tlumienie (drgar)
diimpning
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351-04-39
taux d’amortissement
Pour unsystémelinéaire du deuxiéme

ordre, décrit par I'équation diffé-
rentielle

d%x +2D dx 4o o
— wo— + Wi x =

dt? 04t 0

le taux d’amortissement est la valeur

du facteur D.

Note. — wy est appelé pulsation de
résonance du systéme.

—21 —

damping ratio

For a linear system of the second
order described by the differential
equation

d2x

dx
S t2Dwy - + fx =0

the damping ratio is the value of the
factor D.

Note. — wq is called the angular
resonance frequency of
the system.

E03PumuenT NeMu@IPOBANILA

Jas nuBeiiHol cncreMsr, OIMCHI-
BaeMoit TuddepeHTNATLHEIM
YPaBHEHHEM BTOPOTO0 MOPSARKA :

X+2Dw, X+ X =0

D — roadpuuuent nempupoBanusn

ITpumenarue. — @, HABHIBALTCS
€CTEeCTBEHHON YIJIOBON Yacro-
TOil CHCTEMBI.

Diimpfungsgrad

factor de amortiguamiento
coefficiente di smorzamento
dempingsfactor
wspélczynnik tlumienia
relativ dimpning

351-04-40

fonction de cofit

Expression mathérhatique qui four-
nit une appréciation objective de la
qualité du réglagd effectué par le
systéme dans des gonditions déter-
minées.

351-04-41
régulation optimale

tion de colt adoptfe est minimale,
compte tenu de cerfaines limitation
imposées.

Régulation pour nguelle la fonc-

performance index

Mathematical expression which
characterizes the quality of control
under specified conditions.

optimal control

Cantrolor which the performiance

JMAJbHOE YHpaBiIeHne

nIpaBieHue, NI KOTOPOro II0-
Kas3aTedh KadecTBA, HABEIBAEMBIH
0OBIYHO KPUTEPHEM YIIPABJICHUA,
JDOCTUTaeT MAKCHMYMAa MIIK MAHU-
MYM3 IpU OOPERENeHHEIX Orpa-
HAYEeHNAX.

Section 351-05 — Modes de fonctionnement

.
N -

351-05-01
mode d’action d’un élément

Maniére dont la grandeur d’entrée
d’un élément affecte la grandeur de
sortie.

Note. — On distingue des éléments
a4 action permanente et
d’autres a action intermit-
tente.

calidad
estazione
kwaliteitsipdex
wskaznik jakosci
prestationgfunktion

optimale Regelung und
. Steuer

control éptimo

controllo

optimale regeling

sterowanie optymalne

optimal st

Paspea 351-05 — Tunsl BospeiieTBuii

type of action of an element

For an element, the way in which
the input variable affects the output
variable.

Note. — Distinction is made
between permanent and
intermittent action.

THII XapPaKTePHCTHEH 3HJIeMEHTAa

Jaa m060ro sJeMeHTa CHCTEMED
XapaKTePUCTHKA  [OKASHIBAET,
KaK BXOZHAA BEJIHYUHA BO3Neli-
CTBYET Ha BHIXOZHYIO BEJIHYMHY.

Ilpumeranue. — PasnudawT He-
OPEPHBHBIN W IIPEPHIBUCTEIL
xapakrep paGoret (meficTsus).

wirkungsmiissiges Verhalten
eines Gliedes

modo de accion de un
elemento

tipo di azione di un elemento

werking van een element

rodzaj dzialania czionu;
rodzaj pracy czlonu

verkningssiitt
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351-05-02

action par modulation

Mode d’action dans lequel la gran-
deur de sortie résulte de la modu-

lation d’une porteuse par la gran-
deur d’entrée.

351-05-03
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modulating action

Type of action in which the output
variable results from modulation
of a carrier by the input variable.

action par échantillonnage

Mode d’actipn intermittente dans
lequel le signal de sortie représente
une suite d’é¢hantillons de la gran-
deur d’entrée]

Note. — Les|modulations d’ampli-
tudg ou de durée d’un
traip d’impulsions sont des
modes d’action par échan-
tillojnnage.

351-05-04

action par échantillonnage et
maintien

Mode d’actign par échantilfonpage
ol la grande
nue constant
de temps sé€pg
tillon (mainti
bien varie syr ces 1nterva11 selon
une loi déterinée, d’g
d’échantillong preced
deur d’entrég (i At
périeur).

MoJyIupyiolee Bo3feiicTBHE

BospgeiicTeue, mpu KOTOPOM BHI-
XORHAA BeJIWYMHA ITOJNy4aercs
HOCHTeNA

myTeM  MOILYJIANNU
BXOJHON BeIUYNHOIN.

sampling action

Type of intermittent action in which
the output variable represents
samples of the input variable.

Note. — Amplitude or duration
modulation of a pulse
signal are types of sam-
pling actions.

samples of the
ariable (higher-order hold).

input

HMIYILCHOE B
AHCKEPCTHIATIA N0 BpEMCHE

JHCKPeTH3IANI N
¢ 3anoMuHauueM

Bup qucKpeTH3alikg 1T0 BpeMeHn,
npu KOTOPOil BEIXOJHAA BeJUYH-
Ha TOIJIEePHUBAETCA NOCTOAHHOM
B NEpUoN AEeHCTBHA MMIYJbCa
(samoMuHAHKE HYJIEBOTO MHODPAN-
Ka) Wi MeHAETCH [0 OHpeHeNeH-
HOMY 3aKOHY B COOTBETCTBHH C
TpefsyIIAM 3HAYeHNeM THCKpe-
TH3AIMN BXOMHON BEIMYHHE (3a-
HOMUHAHWE BEICOKOTO HOPAMAKA).

Modulations-Verhalten

accién por modulacion

modulazione

modulerende werking

dzialanie z modulacja; praca
z modulacja

modulering(sverkan)

t-Verhalten
accidn por muestreo

camjjionamento

bemgnstering

ialanie z probkowaniem;
ca z prébkowaniem
amgling(sverkan)

Halte-Verhalten

accign mantenedora

campionamento con tenuta

houdfunctie

dzialanie z ekstrapolacja
(zgrowego 1zedu); praca z
elistrapolacja (zerowego
rzgdu)

hallverkan

351-05-05

action progressive

Mode d’action dans lequel il est
possible de faire varier la grandeur
de sortie d’une maniére continue
entre deux limites.

Note. — On appelle parfois impro-
prement ce mode d’action
« action par modulation »,
surtout lorsqu’on désire
souligner le fait qu’il ne
s’agit pas d’une action par
échelons.

continuous action

Type of action in which a continu-
ous variation between two limits
can be imposed on the output
variable.

Note. — Sometimes this type of
actlon is improperly called
* modulating action ”
especially when one wants
to stress the fact that the
action is not a step action.

HenpepuiBuoe BOE}I[(}ﬁGTBHO

BospeiicTBue, npu KOTOPOM He-
HIPePHBHOE U3MEHEHHC B HEKOTO-
pOM JAHMAIIA30HE MOMET CHasbl-
BaTHCS HA BBHIXOMHON BeIMYMHE.

IIpumenarnue. — WnHorma sTOT
THUI BO3AEHCTBUA HENPABUIBHO
HA3HBAIOT MORY MDY OIUM
BOBJE’CTBIEM, 0COOEHHO KOT/A
MENA0T  HONUYEPKHYTH  TOT
¢aKT, 4To BO3jelicTBHE He AB-
JfeTCA CTYHeHYATHM.

stetiges Verhalten

accion progresiva

azione continua
ononderbroken werking
dzialanie ciagle; praca ciagl:
kontinuerlig verkan
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351-05-06

action par échelons

Mode d’action dans lequel la gran-
deur de sortie ne peut prendre
qu’un nombre fini de valeurs appe-
Iées échelons.

351-05-07

valeur de commutation

— 23 —

step action

Type of action in which only a finite
number of values, called steps, can
be imposed on the output variable.

switching value

CTYyNMeHIaTasd XapakTepueTHRA

Tun XapakTepUCTHHN 3IIeMeHTa,
Opyd KOTOPOH BHIXOZHAS BeIH-
YUHE MPUHUMAET JNHIb KOHETHOe
YHCIO 3HAYEHUii, HA3BIBAEMBIX
CHAYKAMH.

TOUYEL NNEePEeRII0YCHUA

Mehrpunkt-Verhalten
accion por escalones
azione a gradini
stapvormige werking

dzialanie skokowe; praca

skokowa
stegverkan

Umschaltwert

Pour un ¢élémen{ & action par éche-
lons, toute valqur de la grandeur
d’entrée pour quuelle la valeur de
la grandeur de| sortie passe d’un
échelon a un aytre.

Note. — La grapdeur de sortie peut
passer |[d'un échelon a un
autre ppur deux valeurs de
commytation  différentes
(valeur| de commutation
supériejire et inférieure)
suivant]le sens de la varia-
tion dg la grandeur d’en-
trée. O peut alors spéci-
fier une| valeur convention-
nelle dd commutation (voir

For an element with step action, any
value of the input variable at which
the value of the output variable
changes.

Note. — The value of the output
variable may change
between two steps for two
different switching values
(upper and lower value)

according to the sense of

the variation of the
input variable. A nomina

Hnast oneMenrta co cryme,
XaparTepuCcTUROHR ]
BXOJHOH BEJIMYMHBL,
MEHAIOTCA BHAYeHy
BEJINYMHEL.

valorrde| conmutacion

¢ |przelaczajaca
piirde

figure 2).
| |
' I
1
|
| -
0 a b X
235175
FIGURE 2 FIGURE 2 Pucyuor 2
(accompagne les termes 351-05-07 (to accompany terms 351-05-07 (x TepMuHaM 351-05-07
et 351-05-08) and 351-05-08) u 351-05-08)
a = valeur de commutation a = lower switching value a —~ HIWKHAA TOYKA
inférieure HePEeRIII0YeHNd ;
b = valeur de commutation b = upper switching value b — BepxHAA TOYKa
supérieure TIePEKIIOYEHUA |
ab = recouvrement ab = differential gap (overlap) ab — 30HAa HEOMHO3HAYHOCTH.
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351-05-08

recouvrement
fourchette

Différence entre les valeurs de
commutation supérieure et infé-
rieure (au sens de la note de
351-05-07) (voir figure 2).

Note. — Cette notion ne doit pas
&tre confondue avec celle
d’encadrement.

24 —

differential gap
overlap

Difference between the upper and

the lower switching values (in the

sense of the note of 351-05-07) (see

figure 2).

Note. — This should not be con-
fused with “neutral zone”.

30Ha HEOHO3HATHOCTH Schaltdifferenz
solapamiento ;
recubrimiento
PasHOCTE MeMIy BEPXHUM M gifferenza di commutazione
HU¥HUM SHAYCHHEM TOYKH Iiepe- schakeldifferentie
KIll0YeHusd (B CMEBICIe IpuUMeya- rozstep przelaczania
HuA K 851-05-07) (CM. PHC. 2).  pystereszon

Ipumenarue. — 30HY HEONHO-
3HAYHOCTU HE CIIeNyeT IIyTaTh
¢ « HeliTpaJIbHOM 30HOI ».

351-05-09
action a deux échelons

Mode d’action |par échelons qui
impose & la granfeur de sortie 'une
ou l'autre de deux valeurs déter-
minées.

351-05-10
action par tout oj rien

Mode d’action a|deux échelons dont
I'une des deux yaleurs est nulle.

351-05-11
action par tout qu

Mode d’action afdeux échielons pe
laquelle les deyx échelons ont le
méme signe.

two-step action

Type of step action which imposes
on the output variable either one of
two steps.

Two-step action in which both steps
have the same sign.

t-Verhalten

e dos escalones

2l due valori

denwerking

dzialani¢ dwustanowe; praca
dwusthnowa

tvalidgesyerkan

ABYXNO3UIHOHHY

Ein-Aus}Verhalten

accion tpde-nada

azione g tutto o niente

aan-uitwerking

dzialanit (dwustanowe) zero-
jedynkowe; praca (dwusta-
nowa) zero-jedynkowa

till-franyerkan

poIciiHAA XapaKTepuCcTHER

JIBYXMO3KIMOHHAA XapaKTepuc-
THKA, ¥ KOTOpO#t OfUH W3 CKad-
KOB 3HAYEHHSA BBIXOJHON BeJjH-
YUHK PaBeH HYIIO.

Hoch-Tjef-Verhalten
acciéon mucho-poco

azione gd alto o basso
JAByXno3unuoHHAA XapaKTepuc- hoog-laggwerking
THKA, Yy Koropoil 00a CHauka

. dzialanip dwustanowe
3HAYEHUA BHXOIIH?J/I BEITNYUHBL jednognakowe; praca
AMEIn .

nowa jednoznakowa

XapakTePUCTHRA € BHICOKHM
[AmaEnM] ypoBHEM

351-05-12
action par plus ou moins
Mode d’action a deux échelons pour

laquelle les deux échelons sont de
signes contraires.

positive-negative action

Two-step action in which the steps
have opposite signs.

hég-lagverkan

Positiv-Negativ-Verhalten.

accion mas-menos

azione a piu o meno

plus-minuswerking

dzialanie dwustanowe
dwuznakowe; praca
dwustanowa dwuznakowa

positiv-negativverkan

ABY3HAYHAHA XapaARTCPHCTUKE

JByXo3MIMOHHAA XapaKTepuc-
THKA, ¥ KOTOPO# CHAYKHN MMEIOT
NPOTHBONOJIOKHEE SHAKH.
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351-05-13

action a échelons multiples

Mode d’action par échelons 2 plus
de deux échelons.

351-05-14

action par plus ou moins avec
encadrement

Mode d’action a trois échelons
dont I'un correspopd & la valeur
zéro et les deux putres sont de
signes contraires (vpir figure 3).

Ficury 3
(accompagne les termes’ 351-05-14
et 351-05}-15)
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multi-step action

Step action with more than two
steps.

positive-negative three-step action

Multj-

of which one is assigned the value
zero and the other two have opposite
signs (see figure 3).

MHOIONO3NIMOHHAA
XaparTepucTHEAQ

CrynmeHuaTasd XapaKTEPHCTHKA,
Y KOTODOi BHIXOAHAA BEeIMYHHA
uMeeT 06ojiee IBYX CKAYKOB.

ARY3HAYHAA TPEXMOIUNMOHHAN
XapaKTepueTHES

3HAYEeHUe, & ABa APYTH
BOMOJIOFAKHEE 3HAKH (CM

Mehrpunkt-Verhalten

accion de escalones miiltiples

azione a pilt valori

veelstandenwerking

dzialanie wielostanowe;
praca wielostanowa

flerliigesverkan

" Positiv-Negativ-Dreipunkt-
verhalten
accion mas-menos de tres
azione a/tr¢ valori con zona

Iriestanden-

pistanowe z
ca tréjstanowa z

iv treléigesverkan

ab = encadrement

351-05-15

encadrement

Dans une action par plus ou moins
avec encadrement, différence entre
les deux valeurs de commutation
(voir figure 3).

neutral zone

In a positive-negative three-step
action, difference between the two
switching values (see figure 3).

(\ a
=
i : 0 s x

236(75

FIGURE 3 Pucynaoxr 3

(to accompany terms 351-05-14 (x TepMuHaM 351-05-14%
and 351-05-15) u 351—05-15)
ab = neutral zone ab — HeliTpasbHasg 30HA

Heii'l‘panbnaa 30HA

Hpu peysHausoli XapaKrepuc-
THKE DJIEMEHTA [UAIA30H 3HAYe-
HUE BXOZHOW BeINYMHBL 3Ile-
MEHTa, TIPH KOTOPOM BBIXOTHAS
BeIMYMHA €r0 PABHA HYII (CM.
puc. 3).

Totzone, Unempfindlichkeits-
bereich
zona neutra
, Zona morta
neutrale zone
strefa zerowa
neutralzon
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351-05-16

action proportionnelle
action P

Mode d’action progressive pour
laquelle les variations de la gran-
deur de sortie sont proportionnelles
aux variations concomitantes de la
grandeur d’entrée.
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proportional action
P-action

Type of continuous action in which
the variations of the output variable
are proportional to the concomitant

- variations of the input variable.

HNPONOPIMOHAJbHOE BO3JeiicTBHe
II-Bo3peiicTBue

Bupn nenpepsIBHOT0 BO3eiiCTBIA,
TIpE KOTOPOM BHIXOJHAA BeJH-
YHA TPOHOPIUOHAILHA COOTBET-
CTBYIOIIMM H3MEHEHHAM BXOTHOIT
BEJIUUMHEL.

proportionales Verhalten,
P-Verhalten

accion proporcional ;
acciéon P

azione proporzionale (P)

proportionele werking;
P-actie

dzialanie proporcjonalne;
dzialanie P

proportionalverkan, P-verkan

351-05-17
coefficient d’fction proportionnelle

Pour un élément a action propor-
tionnelle, ragport de la variation de
la grandeur {le sortie 4 la variation
correspondante de la grandeur d’en-
trée.

351-05-18
action flottangte

Mode d’actjon progressive pour
laquelle la vitesse de variation de la
grandeur de sortie est une fonction
déterminée de la grandeur d’entrép
(C’est-a-dire, |dans le cas d’un rég

lateur, de Pécart de régulat@' ).

351-05-19
action flottarke a v

Action flottagnte pour Maguelle

vitesse de vafriation” de la grahddur
de sortie n’§ qlrune seule valeur
absolue.

proportional-action coefficient

For an element with proportional
action, the ratio of the variation of
the output variable to the cor-
responding variation of the input
variable.

floating action

single-speed floating action

Floating action in which the rate of
change of the output variable has
only one absolute value.

BXOJIHOI Benuuun

CTATHIECKOE BO3eiicTRIE

pepLIBHOE BO3AEiCTBHE, IIPU
O0TOPOM CKOPOCTh ¥I3MEHEHUsS
BBHIXOJHOI BEJIMYMHS! HABIAETCH
3apaHee OHNpeflelleHHON (YHK-
el BXOJHO! BEIUYUHEL.

aCTaTU3M LIEPBOTrO IOPANKaA

Acrarudeckoe BO3MENCTBYE, HPH
KOTODOM CHOPOCTH M3MeHEeHHA
BBIXO[[HO BEJIMYMHEI KMEET TOMNb-
KO ofHO abCONIOTHOE 3HAYEHWE.

Proportionalbeiwert
coefjciente de accion
proporcional
codfficiente dell’azione

ortionaliteitscoéfficiént
pczynnik wzmocnienia
pRoporcjonalnego

Jktor

integrierendes Verhalten,
I-Verhalten

accipn flotante

aziope flottante

zweyende werking

flytande verkan

I-Verhalten mit einer festen
Stellgeschwindigkeit

acsin flotante de velocidad

irfica

aziohe flottante a una velocita

351-05-20
action flottante a plusieurs vitesses

Action flottante pour laquelle la
vitesse de variation de la grandeur
de sortie peut prendre plusieurs
valeurs absolues.

multiple-speed floating action

Floating action in which the rate of
change of the output variable may
have several absolute values.

aACTaTH3M N-ro NopAIKa

Acrarnyeckoe BO3HeHCTBHE, NPHU
KOTOPOM CHKOPOCTh H3MEHEHNA
BBIXOOHOW  BEJIMUYMHBL  MOMKeT
NMETh HECKOJIBKO aOCOJIOTHBIX
3HAYEHUI .

I-Verhalten mit mehreren
festen Stellgeschwindig-~
keiten

accion flotante de varias
velocidades

azione flottante a pitr velocita
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351-05-21
action flottante progressive

Action flottante pour laquelle la
vitesse de variation de la grandeur
de sortie peut prendre toutes les
valeurs comprises entre deux valeurs
déterminées.
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continuous floating action

Floating action in which the rate of
change of the output variable may
have any value between two given
limits.

HeHPEPHIBHOE ACTATIIIECKOe
BO3JeiicTBIE

AcraTuyeckoe BO3HeiCTBHE, IPU
KOTODPOM CKOPOCTb W3MeHEHUs
BEIXOXHOJ BeTUUUHEL MOKET HPH-
HUMATh JM00ble 3HAYEHHSI B 3a-
TAHHOM HMHTEpBAJIe.

integrierendes Verhalten,
I-Verhalten .

accién flotante progresiva

azione flottante continua

integrierendes Verhalten,

351-05-22
action par intégration integral action HHTErpajdbHOe BO3[eiicTBHe
action I i-action H-Boafiencrone I-Verh3

Mode d’action plogressive (action
flottante) pour laquelle la vitesse de
variation (dérivéd par rapport au
temps) de la grandeur de sortie est
proportionnelle a|la valeur conco-
mitante de la grandeur d’entrée
(c’est-a-dire, dans|le cas d’un régu-
lateur, de P’écart fle régulation).

351-05-23

coefficient d’action} par intégration

Type of continuous (floating) action
in which the rate of change (time
derivative) of the output variable is
proportional to the concomitant
value of the input variable (i.e., in
the case of a controller, of the
system deviation).

integral-action coefficien

Pour un élément
gration idéale, qu
de variation de la
par la valeur co

h action par inté-
tient de la vitesse
brandeur de sortie
hcomitante de la

grandeur d’entrée

351-05-24
constante de temp:

Pour un élément & 4
gration idéale, inverse du
d’action par intégfation, si l&s.g
deurs d’entrée et|de sortie~ont
mémes dimensiong.

on_time constant

For axy element with pure integral
actjoy, the reciprocal of the integral
action coefficient, if the input and
output variables have the same
dimensions.

HenpepriBHOE (acrary

CTBYIOIIEMY
BEJIMYMHEL

CHOPOCTH HW3MeHeHUd (Ipo-
P3BOMHON 1O BpPEMEHH) BEIXOT-
HOJl BEJIMYUHEL K COOTBETCTBYIO-
IleMy 3HAYEHWI0 BXOXHON Beiu-
YHMHBL.

HOCTOIHHAH BPpEeMEeHH
MHTErpaIbHOro BO3eiicTBIS

A sjeMeHTa C YUCTBIM HMHTEr-
PalIbHBEIM BO3fAelicTBMEeM BeJu-
yuHa, ofparHada KoadduimeHTy
WHTEIPAIBHOTO BO3AeACTBUA,
€clli BXOJNHHE M BEIXOJHLIE Be-
TUYMHBL HMEIOT OFMHAKOBYIO Pas-

Iten

Integrierheiwert

coeﬁcientr de accion integral

coefficiente dell’azione
integrale

integratiefoéfficiént

wspolezyinik catkowania

I-faktor

Integrierzeit

constante |de tiempo de accion
integral

tempo caxyatteristico
dell’azipne integrale

tijdconstapte van de integre-
rende Werking

stala czaspwa calkowania

351-05-25

temps de dosage d’intégration

Pour un élément & action compo-
sée, proportionnelle et par intégra-
tion (action PI), dont la grandeur
d’entrée subit une variation brusque
et maintenue, le temps de dosage
d’intégration est le temps que met
la grandeur de sortie pour atteindre
une valeur double de la variation
qu’elle a subie immédiatement aprés
P’application de P’échelon d’entrée.

reset time

For an element with proportional
and integral action (PI-action), the
input variable of which is given a
step-wise variation, the reset time
is the time required for the output
variable to reach twice the value of
the variation that occurred immedi-
ately after the step was applied.

MEPHOCTE
T

MOCTOSHHAA BpeMeHH H30poMa

J71s1 sIeMeHTa € IPONOPLHOHATE-
HEIM ¥ MHTErPANLHEIM BO3EEH-
creueM (ITV-BospeitcTue), BXO0A-
Haf BeIHMYKHA KOTOPOFO 3aJaHa
B BHJE CKayYKa, IIOCTOAHHAA Bpe-
MEeHU HM307[pOMA DABHA BPEMEHH,
HeOOXOMUMOMY HJIA TOFO, 4TOOHI
BHIXONHAA BeNUWYHHA JOCTHIJA
YVIBOEHHOI'O B3HAYEHHA H3MEHe-

HHUA, BOSHUKRAOIIETO CPpa3y mocie

TPMIIOHEeHNsT CRaYKa.

Nachstellzeit

tiempo de accion integral

tempo caratteristico
dell’azione proporzionale
piu integrale

integratietijd

czas zdwojenia

integrationstid, I-tid
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351-05-26

action par dérivation
action D

Mode d’action progressive pour
laquelle 1a valeur de la grandeur de
sortie est proportionnelle a la vitesse
de variation (dérivée premiere par
rapport au temps) de la grandeur
d’entrée (c’est-a-dire, dans le cas
d’un régulateur, de I’écart de régu-
lation).

derivation action
D-action

Type of continuous action in which
the value of the output variable is
proportional to the rate of change
(first time derivative) of the input
variable (i.e., in the case of a
controller, of the system deviation).

BO3eiicTBAE IO IIPOH3BOTHOI
J-BoaneiicTBHe

HenpepsiBHOE Bo3JeiicTBUe, IPH
KOTOPOM 3HA4€HNE BHIXOAHOM Be-
JMYUHBL OPONOPIMOHAIBHO CKO-
pocTH u3MeHeHHA BXORHOI Be-
IMYUHH  (TepBOit IIPOM3BONHOMN
[0 BpeMeHH).

differenzierendes Verhalten,
D-Verhalten

accion derivada; accién D

azione derivativa (D)

differentiérende werking;
D-actie

dzialanie rézniczkujace;
dzialanie D

derivataverkan, D-verkan

351-05-27
coefficient d’pction par dérivation

Pour un élément a action par déri-
vation idéald, quotient de la valeur
de la grandeur de sortie par la
vitesse de variation de la grandeur
d’entrée.

351-05-28 -
constante de|temps de dérivation

Pour un élément a action

vation idéale| la constante de te
de dérivation{est égale au cog
d’action par [dérivation, si
deurs d’entrge et de sortie
mémes dimersions.

derivative-action coefficient

For an element with pure derivative

action, the ratio of the value of the
output variable to the rate of change
(time derivative) of the input vari-
able.

HOCTOAHHAA BPeMEHH
BO3JeiicTBMA 0 MPOM3BONHOIL

Juis sreMenTa ¢ YUCTHIM BO3xHeli-
CTBHEM IO NPOU3BOJHOH IOCTO-
sIHHAsA BPeMeHH paBHA Hoodu-
IMeHTY BO3HEHCTBUS IO MpPOU3-

) BOJHOH!, ecii BXOAHAA ¥ BHIXO0A-

HAafg BEJUYHHEI NMEIOT OFWHAKO-
BYI0 DAa3MEPHOCTE.

fferenzierbeiwert
coefLiente de accion derivada
coefficiente dell’azione
derivativa
differentiatiecoéfficiént
wspdlczynnik rézniczkowania
D-faktor ‘

Diff¢renzierzeit

constante de tiempo de accion
derivada

tempgo caratteristico
defl’azione derivativa

tijdcpnstante van de
differentiérende werking

stala czasowa rézniczkowania

351-05-29
temps de dosage de dérivation

Pour un élément 4 action composée,

" proportionnelle et par dérivation
(action PD) dont la grandeur d’en-
trée subit une variation a vitesse
constante, le temps de dosage de
dérivation est le temps que met la
grandeur de sortic pour atteindre
une valeur double de la variation
qu’elle a subie immédiatement aprés
Tapplication du signal d’entrée en
question.

rate time

For an element with proportional
and derivative action (PD-action),
the input variable of which is given
a ramp-wise variation, the rate
time is the time required for the
output-variable variation to reach
twice the value of the variation that
occurred immediately after the ramp
was applied.

KO3 OHIHEHT yCHIeHHA 10
CEOPOCTH

Jia pnemenTa ¢ IPOIOPHUOHAD-
HBIM BO3JeCTBUEM U BO3JXEH-
creuem mo upomsBogHoil (I1H-
BO3MeliCTBIE) , BXOKHAS BETHYHHA
KOTOPOro M3MEHAEeTCA C MMOCTOSH-
HO# CKOPOCTHIO, BpeMs, He00X0-
AUMOe IJiA M3MeHeHHA BEIXOTHOI
BEJIWYWHEI 0 BHAYESHUA, PABHOTO
YABOCHHOMY HAYAJIBHOMY, IOJY-
YAIOMEMyCA Cpasy Nociae IpUIIo-
MEHNA KO BXOLY CHTHAJIA IIO-
CTOAHHON CROPOCTH.

Vorhaltzeit

tiempo de accion derivada

tempo caratteristico
dell’azione proporzionale
pit derivativa

differentiatietijd

czas wyprzedzania

derivationstid, D-tid
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351-05-30

action par double dérivation
action D,

Mode d’action progressive pour
laquelle la valeur de la grandeur de
sortie est & tout instant proportion-
nelle a la dérivée seconde par rap-
port au temps de la grandeur
d’entrée (c’est-a-dire; dans le cas
d’un régulateur, de I’écart de régu-
lation).

second derivative action
Dj-action

Type of continuous action in which
the value of the output variable is
at all times proportional to the
second time derivative of the input
variable (i.e., in the case of a
controller, of the system deviation).

BO3JelicTBIE 1O BTOPOIi
NpPOA3BONHOIL
N2-Bo3peiicTBRe

HenpepsisHOe BO37gelicTBHE, PN
KOTOPOM 3HAYeHNe BHIXOXHON Be-
JUYMHH NPONOPIAOHAIBLHO BTO-
poii npousBOXHOII II0O BpPEMEHM
BXOXHON BEAMYMHBI BO BCEM HH-
TepBajie BPEMeHH. ’

differenzierendes Verhalten,
zweiter Ordnung

accion derivada segunda;
accion Dy

azione derivativa
seconda (D2)

tweede differentiérende
werking; Da-actie

dzialanie rézniczkujace
drugiego rzedu;
dzialanie Dy

andraderivataverkan;
D;-verkan '

351-05-31

action composée

Combinaison additive de plusieurs
modes d’action |progressive (PI,
PD, PID, PIDDy, etc.).

351-05-32
mode de régulation

Mode d’action d¢ I’équipement de

composite action

Additive combination of two or
more types of continuous actions
(P1, PD, PID, PIDD,, etc.). -

type of control

Bospeiictsue, :
nian Gosee TUNOB He
BosgeitcTpik (1N,

régulation (par ex
progressive, r1égu
lons, régulation
régulation par in
_tion composée, ef

emple: régulation
ation par éche-
proportionnelle,
[égration, régula-
c.).

5 ¥ CTPOMCTBA HA YHpPaBiAe-
i 00BeKT (HampmMep, Hempe-
X MPONOPHHOHAIBHOE,
CTyHeHYaToe, HMHTETPAIBHOE,
KOMOHMHUMpOBAHHOE I T. 11.).

351-05-33
régulation astatique

Régulation pour
cient de statisme| est nul &n

point de la caractfristique-de Tépu-
“lation.

astatic control

“ype /of control with zero-offset
coefficient in every point of the
control characteristic.

aCTaTHICCKOe peryanpoBanne

Bup peryampoBaHHA C HYJIEBHIM
K02(UINEeHTOM HEPABHOMEPHO-
ot (CTaTM3Ma) B KAKNOH TOUKe
XAPAKTEPUCTUKM CHCTEMEL.

samengpstelde werking
dzialanie glozone
sammansgtt verkan

Regelverhplten

tipo de coptrol

ione di controllo
soort van [regeling

rodzaj regulacji

Null
control astatico
controllo 3statico
astatische |regeling
regulacja statyczna

Regelung [nit P-Grad gleich
A

351-05-34
régulation en cascade

Mode de régulation ol la grandeur
réglante est commandée par un
systtme de régulation auxiliaire
dont la grandeur de conduite est
fournie par le systéme de régulation
principal; le syst¢éme de régulation
auxiliaire fonctionne comme un sys-
teme de régulation de correspon-
dance.

cascade control

Type of control in which the
manipulated variable is controlled
by a secondary control system, the
reference variable of which is
provided by the main control
system; the secondary control sys-
tem operates in the follow-up mode.

RKackajHoe peryinpoBaHue

Bup perynupoBaHus, IpH KOTO-
pOM HA PEryJupyoIIy BelH-
YUHY BOBHEHCTBYET BTOPHYHASA
CHCTeMa peryJaMpoBaHWA, 3aja-
oWad BeINYMHA KOTOpo# oec-
TeYMBAETCA TJIABHON cuCTeMOit
PeryiHpOBAHUA ; BTOPUYHAS CH-
cTeMa peryimposaHus paloraer
B CIETAIIEM PEIKIMeE,

Kaskadenregelung
control en cascada
controllo in cascata
cascaderegeling
regulacja kaskadowa
kaskadstyrning
(eller -reglering)
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351-05-35
régulation avec zone d’insensibilité

Régulation pour laquelle une varia-
tion de la grandeur réglée dans une
portion bien déterminée et ajustable
de Pétendue de régulation ne pro-
voque aucune variation de la gran-
deur réglante.

351-05-36

— 30 —

neutral zone control

Type of control where a change of
the controlled variable over a well-
defined and adjustable portion of
the control range does not cause any
change in the manipulated variable.

peryiMpoBsanue ¢ HeHTpansHOI
30HOI

Bup peryaupoBaHmusA, npH KOTO-
poM U3MEHEHMA peryiauMpyeMoii
BeJMYMHEL B Ipejenax omnpepe-
JeHHOW YaCTH JUANma30Ha pery-
JIMPOBAHMA He BLI3HIBAET HUKA-
KUX HM3MEeHeHMil B peryampylo-
uieii BeJInYuHe.

Regelung mit Unempfindlich-
keitsbereich

control con zona de
insensibilidad

contro

Ho con zona morta

neutrale-zoneregeling

regulacja ze strefa nieczulosci

styrning (eller reglering) med
neutralzon

régulation avec action anticipatrice
régulation avef action prévision-
nelle

Régulation dgns laquelle la gran-
deur réglantg, tout en dépen-
dant toujours|de la sortie du régu-
lateur, est augsi rendue dépendante
de la valeur mesurée d’une ou de
plusieurs grarjdeurs d’entrée.

351-05-37

étendue de mepure

Intervalle défjni par deux valeurs
de la granddur mesurée et dans
lequel la mesyre peut étre effectuée
avec la précisjon requise.

351-05-38

portée maximdgle [m

Valeur maxinale
grandeur qu’
mesure avec
pour les app:
bres, la portéelmaximale et la po
minimale ont|trdit ¥’ 1'étenduc de
mesure qui cprrespond au calibre

feedforward control

Type of control in which the
manipulated variable, while still
depending on the controller output,
is also made to depend on the

measured value of one or more

input variables.

measuring range

Intgrval defi

er] range value

ighest [lowest] value of the variable
4t a measuring device is adjusted
o measure within the specified
accuracy; for multirange devices,
the upper range value and the lower
range value refer to the particular
range that the measuring device is

peryIMpoBaHue ¢ UPsIMo
€BABBI0

HANTa30H H3MepeHusa

‘epBaJl, OIpeneiieMblil ABYMA
3HAYEHUAMH H3MepAeMoil Be-
YUHEL, ¥ BHYTPU KOTOPOT'O MOI'YyT
OBITH BHIOJTHEHHI KM3MEpEHUA ¢
3aaHHOIt TOYHOCTBIO.

BepxHee [HmKHee] sHaYeHHe
AHATIA30HA

Hanbonpmee (HauMmeHbIee) 3HA~
YeHMe BEJIWYMHEL, HA KOTOpOE
MoseT OBITH HACTPOEH N3MepH-
TEeJBHBIA IPUGOP IS N3MEPEHUs
¢ 33{aHHOII TOYHOCTBIO | JIIA MHO-
TOWIKAJIBHBX HPUGOPOB BepXHEe
U HIKHee 3HAYEHHUS JAMANa30HA

regul:
za

Reg:‘tmg mit Storgrossen-
ai

chaltung

bl de alimentacion
irgcta; - control
¢ pnticipacion

llo in avanti

voorwaartsregeling ;

anfficiperende regeling
cja w ukladzie

knieto-otwartym

framK{oppling

Mess|

reich

margén de medida
camp¢ di misura
meetgebied

zakre$ pomiarowy
miitomprade

Mess
M

valor
mal

valor¢

ereichs-Anfangswert ;
sbhereichs-Endwert’
superior [inferior] del
gen

superiore [inferiore]

del [campo di misura
maxitpale {minimale}

mes
gbérna)

twaarde
[dolna] granica zakresu

pomiarowego

dans lequel Pappareil est employé.

351-05-39

Différence entre la portée maximale
et la portée minimale.

set to measure.

measuring span

Difference between the upper and
the lower range values.

OTHOCATCA K HKOHKDPETHOMY [AuAa-
NAa30HY, AJIA HU3MEPEHHUS KOTO-
poro npefHa3HaYeH H3MepUTEIb-
HBE TIpudop.

HNPOMERYTOE U3MepeHus

PasHOCTE Meay BepxHAM U
HIKHIM 3HAUYEeHISAMH T#ANas0Ha.

miitomradets dvre [undre]
grins

Mess-Spanne

intervalo de medida

ampiezza del campo di
misura

meetbreedte

zakres pomiarowy (przyrzadu
wielozakresowego)

mitomfang
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351-05-40
portée limite supérieure [inférieure]

Valeur maximale [minimale] de la
grandeur qu’un appareil de mesure
peut mesurer avec la précision
désirée.

Note. — Pour un appareil a plu-
sieurs calibres, la portée
limite supérieure [infé-
rieure] est la plus grande
[petite] des portées maxi-
males [minimales] relatives
4 chacun des calibres.

— 31 —

upper [lower] range limit

Highest [lowest] value of the vari-
able that a measuring device can be
adjusted to measure within a
specified accuracy.

Note. — For a multi-range device,
the upper [lower] range
limit is the highest [lowest]
of the different upper
[lower] range values.

BepxHuil [HMkHHI] Ipenen
AUANA30HA

HawuGonbiee (HauMeHbIIee) 3Ha-
YeHNEe BEJHUYMHE, HA KOTOPYIO
MoeT OBITH HACTPOEH H3MepH-
TeNbHbI NPUGOP A N3MEPEeHHA
€ 3a[aHHO}l TOYHOCTHIO.

I pumenarue. Hasa mHOro-
HIKAJIBHEX IpHGOPOB BEePXHUMA
(HyHMI) Opefed A@anasoHa
ABNAeTCA HAWBHICUIMM (HaU-
HU3IIMM) U3 DA3AUYHEIX BepX-
HUX (HIDKHEX) 3HAYeHHil Iua-
NI230HA.

kleinster Messbereichs-
Anfangswert, grosster
Messbereichs-Endwert

Iimite superior [inferior] del
margen

limite superiore [inferiore]
del campo di misura

maximale [minimale]
meetgrens

gorna [dolna] granica zakresu
pomiarowego (przyrzadu
wielozakresowego)

ovre fundre] mitgriins

351-05-41

étendue de régulation

Intervalle défini par les deux valeurs
extrémes que la| grandeur réglée
peut prendre dags des conditions
de fonctionnemer{t déterminées.

351-05-42
étendue réglante

Intervalle défini gar les delx vale
extrémes de la grandef

control range

Interval defined by the two extrem
values that the controfie ¢
can assume under §
ating conditions.

ed by the two extreme
e manipulated variable
can assume.

(ML, HOTOpBIe
peryaupye-

AUAINIA30H PeryJupoBanusa

. aTepBay, onpeneiaseMblii Ipe-

IeNBHEIMI 3HAYEHUAMH, IPHHH-
MaeMBIMHI peryJjupylonieii Beau-
YUHOIA .

Regelberdich

margen d¢ control
campo di[controllo
regelgebi¢d
zakres regulacji

Stellbereith

margen d¢ correccion

campo di [escursione della
grandezza manipolata

corrigerend gebied; regelend
gebied

zakres nastawiania

stillomragle

351-05-43

étendue proportionnelle d’un
régulateur

Pour un régulateur 4 action pro-

_ portionnelle, inverse du gain de ce
régulateur exprimé en pour-cent
de I’étendue de mesure.

proportional band of a controller

In a controller with proportional
action, the reciprocal of the gain of
the controller expressed as a per-
centage of the measuring span.

30HA IPONOPUHOHAILHOCTH
peryiaaropa

Ias TIPOMOPHHOHAIBHOrO (CTa-
THYECKOTO) PEryiIATopa BeJH-
ypHa, oOparHad KodPPUIHEHTY
mepenayu (yCUIleHNUs), BHIpasieH-
HAs B OPOIEHTAX HNPOMEMYTHA
U3MEpeHus,

Proportionalbereich
margen proporcional de un
controlador )
banda proporzionale di un
regolatore
proportionaliteitsgebied
van een regelaar; P-gebied
zakres proporcjonalnosci
(regulatora)
proportionalband, P-band
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Section 351-06 — Eléments constitutifs
Section 351-06 — System elements
Paanen 351-06 — DyHENUOHANLHEIE 3TeMEHTHI CHCTEMEL

351-06-01

‘transducteur (de mesure)

Organe qui regoit une mformatlon
sous fa forme d’une e

que (sa grandpur d’entrée) et la
transforme, selpn une loi détermi-
née, en une iInformation fournie
sous la forme d|une grandeur physi-
que de méme pature ou de nature
différente.

Note. — Selon fla nature du phéno-
méne [physique sur lequel
leur fonctionnement est
fondé] on distingue de
nombigeux types différents
de trgnsducteurs de me-
sure; ils portent en général
des nqms différents:
transdpcteurs de mesure de

déplacement, d’angle, de
vitegse, d’accélération
transdpicteurs de mesure
de débit ou débitmétres
transdficteurs de mesure
de grandeurs électriques
transdficteurs de mesure
de t¢mpérature
transdficteurs de mesure
de fi
transd
de p
transd
de dgformations
transducteurs de
de n|
apparsg
mes

351-06-02

capteur

(measuring) transducer

Dev1ce which accepts mformauon

(its input varlable) and converts it
to information in the form of the
same or another physical quantity,
according to a definite law.

Note. — There .are many different
types of measuring trans-
ducers, with different
names, according to the
nature of the physical
phenomenon on which
they are based:

measuring
Weasuring  trans-
ducers

alytical elements for
chemical and physical
measurements.

sensor
detecting device

AATIHE
U3MepPUTeIbHbI
npeoGpa3oBaTenn

YGTpoﬁCTBo, nonyqammee HH-

MAUWIO B BHOE TOM
dusnuecKolt BemyA

HOHOM.

TATYMRKM JIA H3MEPeHUA
OTOKA (PACXOLOMEPET) ;
DATYMKYM JJIA  MSMEpeHust
3IEKTPUYECKUX BEJIMYNH ;
— MaTYUKU TEMIEPATYPH :

— DATYMKU JIA HM3MEpeHMs
CHIIBL U MOMEHTA ;
— NaTYUKHU JABICHMA ;

— HaTYMKA geopManyn ;

— NATYHKA YPOBHA ;

— AHAJIATHYECKNE  INPHOOPHE
XUMUYECKUX B QUIUYIECKUX
H3MepeHnii.

9YBCTBUTEABHLIA 3ICMEHT
AeTeETUpyioNiee yerpoiicTro

Messumformer
transductor (de medida)
trasduttore

(meet) transductor
przetwornik (pomiarowy)

Messfiihler
detector ; captador;

Partie d’un transducteur de mesure
qui convertit le signal d’entrée en
un signal susceptible d’étre mesuré.

Notes 1. — La relation entre la gran-
deur de sortie et la gran-
deur d’entrée d’un capteur
est fondamentale et ne
peut étre modifiée par des
voies extérieures sans que
le dispositif ne subisse une
modification physique ou
fonctionnelle essentielle.

2.—Le terme « capteur » est
parfois employé par sy-
necdoque dans le sens de
transducteur de mesure.

Part of a measuring transducer
which converts the input signal into
a form suitable for measurement.

Note. — The relationship between
the input and the output
variables of a sensor is
fundamental and cannot
be altered by external
means other than physi-
cally or functionally modi-
fying the device.

Yacre gaTduKa, npeofpasynoman
BXOXHO} cursan B gopmy, mpu-
TORHYIO IJIsT HBMEPeHus.

IIpumenarue. — 3aBHCUMOCTD
MEHIY BXOJHOW U BBHIXOIHOIM
BeTMYMHAMY YYBCTBUTEILHOTO
9JIEMEHTA ABJAETCA OCHOBHOIM
¥ OHA He MOKeT OHITh H3MeHeHa
C IIOMOIIBLIO BHEIIHUX CPENCTB,
MHBIX, YeM Te, KOTOpHe (uan-
YeCKH UM (PYHKUHOHAIBHO
BO3JIEHCTBYIOT HA YCTPOICTBO.

sensore
opnemer
czujnik
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351-06-03
convertisseur de signal

Organe qui transforme un signal
normalisé en un autre signal norma-

lisé, la nature de la grandeur de

sortie étant la méme que celle de la
grandeur d’entrée.
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signal converter

Device which changes a standard-
ized signal into a different stand-
ardized signal, the physical nature
of the output being the same as
that of the input.

TipeoGpasoBarels CATHATA

VYerpolicTBo, uaMeHAWINEE OXUH
CTAHTAPTHHIA CHT'HAT B ApYIroii,
opu aToM (usHYecKad HPHPOTA
BHIXOMla AHANOTUYHA PuamdecKoit
npUpofe BXoJA. )

Signalwandler
convertidor de sefial
convertitore di segnale
signaalomzetter
przeksztalnik sygnalu
signalomformare

351-06-04
calculateur de progessus

Calculateur num§
ou hybride utilis4
de régulation ou d

rique, analogique
dans un systéme
e commande auto-

matique.

Notes.1—Un tell calculateur peut
remplir|une ou plusieurs
des fonftions sujvantes:

acquikition, centralisa-
tioh et traitement de
dopnées

contrple et prise de
dédisions logiques -

fixatign des valeurs de
coglsigne

reprije des fonctions
ou remplacement

(o]

fonctionneme:
est| appelé régula
tioh numérique i
recfe si le calculatewr
est|numérique).

muniqu
teur p
d’une cqnsole ow~pupitre,
d’un clgvier d’entrée

disposit{fs
tion, d|une imprimante,
de lectdurs‘dé cartes ou

2. — L’opére}eur umain com-

d’un ou plusied
régulateurs (ce mq
de

process computer

Digital, analogue or hybrid com-
puter which is part of the process
control system.

© human operator com-
municates with the com-
puter through a console,
an input keyboard, dis-
play units, a printing unit,
card and tape readers, etc.

HTPOJNEL M NPUHATHE JO-
FYECKIX PeUIeHui ;
OIIpefelIeHNEe yCTABOK ;

— MOKeT MCIOXB30BATHCA RIA
3aMeHbl OfHOTO uIm Golee
PEeryIsATopoB (Tawoif THI
paboTH B CIIy4ae HCH0Jab30-
BaHUA OUPPOBOH BHUACIN-
TeABLHOW MAINUHEL HA3H-
BaeTCA HENOCPeNCTBeHHBIM
IUPPOBHIM yIDPABIEHUEM).

2. — Omnepatop ocy-
IECTBIACT CBA3L C BBHIYUCIH-
TeNbHOW MALINHOA IOCPEnCT-
BOM IOyJAbTa  yIPaBIeHUsd,
BXOIHEIX "KIABUI, JJIEKTPOH-
HO-IYy4eBHIX M ApP. MHIMKATO -
POB, IEYATAWINEro YCTPOIi-
CTBA, YCTPOHCTB CUUTHIBAHUA C

calcolatone di processo
procescomputer
omputer|do sterowania
processdator

de bandes perforces, eic.

3.— Les échanges d’informa-
tions entre les autres par-
ties du systéme et le cal-
culateur s’effectuent par
Pintermédiaire  d’unités
d’entrée et de sortie qui
peuvent comprendre un

systéme de scrutation, un

convertisseur analogique-
numérique, un convertis-
seur numérique-analogi-
que, etc. (La terminologie

- détaillée des calculateurs
est définie par ISO/CT
97.)

3.— The exchange of informa-
- tion between the other
parts of the system and
the computer is achieved
by input and output units
which may include a mul-
tiplexer, an analogue-to-
digital converter, a dig-
ital-to-analogue conver-
ter, etc. (The detailed
computer terminology is
determined by ISO/TC
97.)

NepPOKAPTHL U HePEOTCHTLI
uT. 1.

3. — ObmeH uudoOp-
Manueil Mempy ApYTHMH Yac-
TAMH CHCTeM U BHMYUCIUTENH-
HO# MAMHONW JOCTUTAETCA C
TIOMOIIBI0 YCTPOMCTB BBOAA U
BHIBOZA, KOTOPHIE MOTYT BKIIO-
'4aTh MYJBTHINICKCOPHBI Ka-
HAJ, AHAJIOro-uudposoil mpe-
o6pasoBartens, TUPPO-aHAIO-
TOBHI peofpasoBareis u T.1.
{monpofHast TEPMMHOIOTUA HO
BEMACIATENBHEM  MAIINHAM
onpepeaserca ICO/TH 97).
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351-06-05
systeme logique binaire

Systéme qui transforme, transmet
ou garde en mémoire des signaux
binaires.

351-06-06

opérateur logique binaire élémen-
taire

porte binaire
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binary-logic system

System in which binary signals are
transmitted, processed or stored.

binary-logic element
binary-logic gate

JAOrHYecKad CUCTeMA
JOTAYECKOe YyECTPOiicTBO

Cucrema (ycTpoiicTBo), B KOTOPOI
nepefawTea, ob6pabareBanTes
WM HAKAIIMBAKTCH HBOMIHEIE
CHTHAIBL.

JOTHYECKAA CXeMa |
JOTHYECKHil DaeMeHT

bindres Schaltsystem

sistema légico binario

sistema logico binario

binair logicasysteem

uklad logiczny dwéjkowy;
uklad binarny

binirt logiskt system

bindires Verkniipfungsglied,
Gatter
pu inaria ;

Elément qui pegt prendre deux états
particuliers distincts et effectue sur
les variables logiques attachées aux
signaux d’entréq une opération logi-
que combinatoike, par exemple:

la complémentation (on I'appelle
alors opérdteur NON)

le produit ldgique (on 1’appelle
alors opérqteur ET)

le produit logique complémenté
(on TI'appe}le alors opérateur
ET-NON)

la somme logique (on I'appelle
alors opér]\eur (60))

la somme logique complémentée
(on Pappelle alors opérateur
NI ou OUINON).

351-06-07
registre

Opérateur logique composé
cellules identiqyes prése a
cune une sortig
commandes glopales
de remise A zérg, €
garder moment:

un nombre binz;rl

Two-state element which performs
a combinatorial logic operation,
for instance:

the complementation (it is then
called a NOT-gate)

the logical product (it is then
called an AND-gate)

the complemented logical produc

(it is then called 3 NAND-ga

the logical sum (it
an OR-gate)

aﬂeMeHT C JIByMH COCTOAHUAMU,

{ome-
pa) (peannav-

CKOe CIOMEeHNe (IU3b-
QKINA) {peanusyercs CXeMmoit
1 »);

—\QIpUIaHNe AUSBIOKIMM (Ome-
panua Ilupca) (peanusyercs
cxemoii « HE-UJIU » nmm

« MJIN »).

peruerp

Jlormueckoe yCrpoicTBO, COCTO-
Alee U3 n ONMHAKOBEIX fYeeH,
KaKIaA U3 KOTOPHIX MMeeT J0rH-
4YecKuil BBHIXOX ¥ COBOKYIHOCTH
OOBIYHBIX BXOJHEIX CHTHAJOB YII-
paBiIeHMA (BXOJHOTO CHTHAJIA
3ampeTa, BXOja curaana cGpoca
I T.I0.) M KOTOPO€ IIpPEeIHA3HA-
4eHO JJIA XPAHEHUA n-PaspsigHo-
r'0 TBOMYHOTO YHCIA.

opergdor 16gico binario
elemental

0 logico binario
logicapoort ; binair
h-element

¢ nl{logiczny dwojkowy;
a logiczna

pgiskt element

Registe)
registro
registro
register
rejestr
register

351-06-08

amplificateur

Organe employé pour accroitre le
niveau d’un signal en empruntant
Pénergie nécessaire 4 une source
auxiliaire.

Note.— On distingue des amplifi-
cateurs de tension, de puis-
sance, de couple, etc.

amplifier

Device used to increase the level of
a signal by taking the necessary
energy from an auxiliary source.

Note. — One may distinguish volt-
age, power, torque, etc.,
amplifiers.

YCHIHTeah

VerpoitcTBo, mpumeHsemoe A
YBEJIUYeHHA YPOBHSA CUTHANA Y-
TeM HCIOJIb30BAHUS HEOOXoNu-
MOl SHEePIHH BCIIOMOTaTENbHOTO
HCTOUHMKA IUTAHUSA,

I pumevanue. — Caenyer pasmu-
4aTh yCWJHMTENN HANDSKEHUus,
MOIDHOCTH, BPalfAIOIEero Mo-
MEHTa ¥ T. I.

Verstirker
amplificador. .-
amplificatore
versterker
wzmacniacz
forstirkare
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351-06-09
amplificateur opérationnel

Amplificateur de gain élevé, d’im-
pédance d’entrée élevée et d’impé-
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operational amplifier

Amplifier with high gain, high input
impedance and low output im-

onepammunmﬁ yeuanTel b

Veuaureab TOCTOAHHOTO TOKA €
BBICOKIM I{OS(I)Q)I/IIH/IGHTOM ycuae-

Operationsverstirker,
Rechenverstiirker

amplificador operacional

amplificatore operazionale

dance de sortie basse. pedance. HUSA, BBICOKMM BXOJHBIM CONPO-  rokenversterker
TUBJIEHMEM M HUSKUM BEIXOMHBIM  wrmacniacz operacyjny
COTIPOTUBJIEHUEM. operationsforstirkare
Note. — En ajoutant 2 un amplifi- Note. — By adding external ele- IIpumevanue. — Ilyrem gobasie-
cateur opérationnel des ments to an operational HHUA BHEHIHUX NMACCUBHAIX dJe-
¢léments extérieurs appro- amplifier, one can realize MEHTOB K OIIePallMOHHOMY yCHU-
priés, on peut réaliser des summing circuits, inte- JMTEN MOMHO Ppeaiu30BaTh
sommateurs, des intégra- grating circuits and more CYMMHUpYIOIe CX€MBl, HHTe-
teurs et, d’une maniére generally any linear trans- rpajbpHbie CXeMBl U, B o0mem
plus générale, toute trans- fer function or any non- cliyyae, J00yI0 JUHEHHVIO Tie-
mittance ou toute loi de linear transformation law. pemaTouHyl0 (QYHKOUIO U He-
transforation non liné- JIVHeHHEI 33aK0H 1peodpazo-
aire. BaHHA.
351-06-10
échantillonneur sampler Abtaster
sampling element muestreador
. i . . campionatore
Convertlsseu.r de pignaux qui trans-  Signal converter which changes a aftaster
fon.‘me un sxgpal continu en une continuous signal into -a sample czlon prébkujacy
suite d’impulsiong. signal. samplare
351-06-11
correcteur KoMIIeHCATop Kompensjtionsglied
' KOMIICHCHDYIOINHNi{ diieMeHT ecualizadgr; corrector
compensafore
Elément placé dahs la chaine d’ac- DJIEMEHT, TOMKIOUAeMBIll B DA~ compensetend element
tion ou dans une Fhaine de réaction, MyI0 Lelb BO3NEHCTBUE HUIN B czjon korpkeyjny; korektor
auxiliaire d’un sysfeme de régulation Lenb 0GpaTHOft CBASH CHCTEMBl  kompensefingslink
et dont la transhittance es yupaBJeHus ¢ o0paTHoit CBA3LIO,
que le comportement du sy§teme mepefaToYHad QYHKIUA (Xapak-
régulation s’en trpuve améljoré. TEPUCTHKA) KOTOPOro TaKoBa,
YTO OH COCOOCTBYET YIYUUIEHUIO
001eif XapaKTepHCTHRU CHCTeMbI
yUpasIeHusA ¢ 00paTHO CBA3BIO.
Note. — Les corfrecteurs_“\petlv ote. — Equalizers can be a lead I pumenanue. — B rauecrne
étre du fype & avance d network, a lag network, [ROMIEHCATOpA MOrYT MCNOJIb-
phase, & |retdrd de phase, a a lead-lag network, etc. 80BATHCA OLEPEHAIIIIT *3JIe-
avance-rptard, etc. MEHT, 9JIEMEHT 3aJeDHKH, UH-

TET PO - AN EPERAP Yy OIIn it
DIIEMEHT U T. I.
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Les termes définis ci-aprés sont
des exemples d’éléments de réglage
finals ; I’énumération n’est pas limi-
tative.
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Section 351-07 — Eléments de réglage finals
Section 351-07 — Final controlling elements

The terms defined in the following
are examples of final controiling
elements; the list is not exhaustive.

Paspen 351-07 — HenoanureabHble yeTpoiicTBa

IlpuBemenHBIe B 9TOM Dasmelne
TEPMUHBl ABIAAWTCH JUWb OT-
JIeIBbHEIMI NIPUMEPaMM HCIIOJNHH-
TENBHHIX YCTPOHCTB ¥ HX Iepe-
YeHb He MABJIAETCA UCUepHHIBA-
JOLIHM. '

351-07-01
élément de réjage final

Elément de la| chaine d’action qui
agit directemgnt sur la grandeur
réglante.

351-07-02

actionneur

Elément de rdglage final du typé
mécanique.

Note. — Les 4¢léments de ;
finals pont généralementd

final controlling element

Element of the forward path which
directly changes the manipulated
variable.

actuator

THATEAbHBIH MeXaHu3M

CIIOJIHHTENbHOE  YCTPOMCTBO,
OCYIIECTBIIAILINEEe MEXaHHIECKOE
mepeMelieHMe  PeryJMpyolero
oprasa.

Il pumenarnue. — Uenonnurens-
HBle YCTPOHCTBA 4damle BCETO

zenie wykonawcze

Stellagtrieb
accionpdor
attuatore

klep; vYentiel
sitlownik
mekanjskt stilldon

type |mécanique (vann OBIBAIOT MEXAHMYECKOI'0 THIIA

regist SN (kIanmaHel, BEHTUIH, 3ACIOH-

peuve KA M T. X.}, HO OHH MOTYT OBIThH

aussi TaKM¥e U WHBIMI [0 HpUpOLe

(excit: (sampumep, BIEKTPOMALIMH-

teur J HBle ycunutenn — 9MY).
351-07-03

vanne

Actionneur qui modifie le débit
d’un fluide.

Note. — La commande de la partie
mobile de la vanne peut
étre manuelle ou automa-
tique ; elle peut &tre assu-
rée d’une maniére progres-
sive ou par échelons.

valve

Mechanical device which modifies
the rate of flow of a fluid.

Note. — The control of the moving
part of the valve can be
manual or automatic; it
can be carried out in a
continuous .or in a step-
wise manner.

BeHTHIb

MexaHnUeCKOe YCTPORCTBOQ, 0CY-
IIecTBIAAIONIee BO3TelicTBEE HA
00BERT YIPABICHNA HTYTEM H3Me-
HEeHHA IIOTOKA Marepuaia (Ha-

mpuMep, pacxoma JHUFKOCTH,
apa 4 mp.).
Ilpumenarnue.. — YHOpaBleHNe

HOABMMKHOIE YacCThI0 BEHTUIA

MOKET OCYIJECTBIATHCA BPYyY--

HyI0 au00 aBTOMATHYECKH C
TIOMOIIBIO 5JIEKTPUIECKOTO
NPUBOAA HENPEPLIBHEIM I
JUCKPETHHIM CIIOCO00M.

Ventil

valvula

valvola

klepstandsteller ; klepsteller
zawor regulacyjny

ventil
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351-07-04
positionneur de vanne

Systéme de régulation auxiliaire
‘congu pour accroitre la précision et
la vitesse de la commande de la
partie mobile de la vanne.

— 37 —

valve positioner

An auxiliary control system designed
to increase the accuracy and speed
of the positioning of the moving
part of the valve.

NOSHIHOHED BEHTHIA

BenmomoratensHas cucrema  yIi-
pAaBIEHHA, NpeIHA3HaYeHHA
IJA YBeINYEeHHUA TOYHOCTH M
CKOPOCTH HepeMellle N MOABIH-
HOII 4aCTH BEHTHIHA.

Ventil-Stellungsregler
posicionador de valvala
posizionatore (di valvola)
instelbare aandrijving
ustawnik pozycyjny (zaworu)
-ventilinstillare

351-07-05

variateur de couplle
variateur de vitesse

Organe d’accouplement sur lequel
on peut agir en|vue de modifier le
rapport des vitegses angulaires d’un
arbre menant ef d’un arbre mené
(ou le rapport des couples disponi-
bles sur ces arbr¢s).

351-07-06

actionneur A éle¢tro-aimant de
commande

Actionneur dang lequel
ment de la pi¢c
tient par I'attragti
d’un électro-aimant:

torque variator
speed variafor

A coupling device which can be
acted on in order to vary the ratio
of the angular velocities of a driving
shaft and of a driven shaft (or the
ratio of the available torques on
these shafts).

oX the ‘soptrolled part is obtained
by \the attraction of the armature
of a yolenoid.

BAPHATOP MOMEHTA
BAPHATOD CKOPOCTH

CONCHONTHBIA MCHOTHATEIBHBEL
MexXanusM

UcnoaHnTenbHEIE MeXaHH3M, B
KOTODOM JMHeHOe MAu VIIOoBOe
nepeMelleHre YIPapiIAeMofl da-
CTH OCYINECTBIAETCH LyTeM MC-
TIOJIH30BAHNS CONIEHOUIHOIO IIPH-~
BOTIA.

- solenoi

Getriebe
de par;
iador de velocidad
ariator¢ di coppia, variatore
di velpcita
elektroaagnetisch

regeldrgaan
przekladnia
momentyariator,

[hastighetsvariator]

Magnetantrieb

accionador por solenoide

attuatorf a solenoide

motoris¢h bediend
regeldrgaan

silownik]| elektromagnesowy

tilldon

351-07-07

actionneur a servomoteur

Actionneur dans lequel le déplace-
ment de la piéce commandée est
obtenu par mouvement d’un organe
mobile d’un moteur.

control-motor actuator

servomotor actuator

Actuator in which the displacement
of the controlled part is obtained
by the movement of a part of a
motor.

CePBOMOTOD

Wcnoanwrenbusii MeXanuaM, y
KOTOPOTO MepeMemeHne yIpas-
JIf1eMOlf YaCTH OCYINEeCTBIAeTCS
IIOCPEICTBOM JIBIJKEHNA YacTH
ABHTATEI.

motorischer Stellantrieb
accionador por servomotor
azionamento
(elekromagnetisch) relais
silownik z serwomotorem
motorstilldon
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351-07-08

éléments €électroniques de réglage du
courant

Eléments électroniques actifs com-
portant au moins trois électrodes
(p. ex. pour un tube, une anode,
une cathode et une grille de com-
mande)} et qui permettent le passage
du courant de I'anode vers la
cathode lorsqu’un signal approprié
est appliqué a P’électrode de com-
mande.

Note. — On peut citer & ce propos
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electronic controlling elements for
current

Active electronic components with
at least three electrodes (e.g. for a
tube, an anode, a cathode and a
control grid) acting as a current
path between anode and cathode
when an appropriate signal is
applied to the control electrode.

JIEKTPOHHLIC YIPaBIAKIIHE
ANeMeHThL

AKTUBHBIE BIEKTPOHHEE KOMIIO-
HEHTHl M0 KpaiiHeil Mepe ¢ TpeMs
SNEKTPOoaMHu (HampuMep, A
SJIEKTPOHHONW JIaMILI — aHoj,
KaTO, ¥ YUPABIADOIIAHA CETKa),
TeACTBYIOIIME KaK TOKOBBHIE YII-
paBaAwIKNEe LN aHOK-KATOTN,
KOrga K YHOpPaBIAKINEMY 9SJeK-
TPOAY HPMIIOHEH COOTBETCTBYIO-
I CHTHAJ.

Note. — Examples of such control- ~ [[Punevanue. — B xauecrse
les exemples suivants: le ling elements are: the UpHMEPOB HOXOGHLIX yMpas-
thyratron (tube a remplis- thyratron (gas-filled tnhe TMARINX 9JIEMEHTOB  MOLyT

Stromrichter

elementos electronicos de
control de Ia corriente

raddrizzatori controllati

elektronische elementen voor
het sturen van een
elektrische stroom

elementy elektronowe
pradowe (sterowane)

sage gazeux muni d’une
grille |de commande), le
thyristpr (élément a quatre
couchgs de semi-conduc-
teur, font I’électrode de
commiinde est appelée gi-
chette), le redresseur i
semi-cpnducteur a com-
mande double (€élément a
quatre| couches de semi-
condugteur et deux élec-
trodes [de commande appe-
lées gfichette d’anode et
gachetfe de cathode), le
triac qui est, en principe,
un moptage particulier de
deux thyristors.

351-07-09
amplificateur mdgnétique

Amplificateur dont le fonctionneZ
ment est fondé sur les propriétés
saturation d’un[noyau magnétigue.

Note. — L’amplificateur
que peqit servir d
réglage d

with control grid), the thyr-
istor- or semi-conductor
controlled rectifier (four-
layers - semi-conducting
device with one control
electrode, called ' gate),
the silicon controlled
switch (four-layers semi-
conducting device with two
control electrodes called
cathode gate and anode
gate), the triac (which in
principle, is a special
connection of two sili

fagnetic amplifi

e magnetic amplifier
2y be used as a current
ontrolling device.

OBITH CIENYIOLINE: THPAT

IBYX KpeM-
TAEMBIX BBHIIPA-

MarHUTHBIH YCHINTENR

VYenaurens, UCIIONL3Y IO
CBOMCTBA HACHIIEHHSA MAaTHUT-
HOT'0 CepIeYHMKA.

ITpumenarue. — MarHuTHHIR
YCUIAUTENb MOMKET HCI0AB30-
BAaTHCA KAK TOKOBOE YHPAaBIA-
o1ee yerpoiicTBo.

Magnetverstiirker,
Trangduktor
amplifijador magnético
amplifiatore magnetico
magnetische versterker
wzmacniacz magnetyczny
magnetisk forstirkare
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convertisseur de signal
correcteur . . . . . . . . . . 0. .0 e e

action a deux échelons . . . . . . . . .. .. 351-05-09 courbe caractéristique . . . . . . . . . . . .
action 2 échelons multiples . . . . . . . . . . 351-05-13 courbes de Bode . . . . . e
action composée . . . . . . ... 351-05-31 courbes de gain logarithmique et de déphasage
actionD .. ... 351-05-26 courbes de réponse harmonique . . . . . . . .
actionDy . . . . . . . ... .o 351-05-30

action flottante . . . . . . . . . . .. . . .. 351-05-18

action flottante a plusieurs vitesses . . . . . . . 351-05-20 b

action flottante a vitesse unique . . . . . . . . 351-05-19 déphasage . . . . . . e e
action flottante progressive . . . . . . . . . . 351-05-21 dusée de réglage

act}on T 351-05-22 durée de rétablissement

actionneur .| . . . . . . L .. ... L oL 351-07-02

actionneur :lélectro-aimant de commande . . . . 351-07-06

actionneur 3 servomoteur . . . . . . . . . . . 351-07-07

actionP . |. . .. ... o000 L 351-05-16 &eart . . . . . . .

action par dfrivation . . . . . . . . . . . .. 351-05-26 écart de régulatio

action par dpuble dérivation . . . . . . . . . . 351-05-30

351-05-03
351-05-04
351-05-06
351-05-22
351-05-02
351-05-12
351-05-14

action par é¢hantillonnage
action par é¢hantillonnage et maintien
action par é¢helons . . . . . . . .. ... .
action par iftégration . . . . . . . . . . . . .
action par mjodulation

action par pjus ou moins
action par plus ou moins avec encadrement . . . .
action par tqut ou peu
action par tqut ou rien
action progrpssive
action propgrtionnelle . . . . . . . . . . . ..
amortissemept (d’une oscillation) . . . . . . . .
amplificateuf . . . . . .. L. L oL Lo L
amplificateuf magnétique p
amplificateuf opérationnel
astatisme
automatique| (adjectif) . . . . .
automatiser| . . . . . . . . .

boucle d’assprvissement . .
boucle de répulation

gain logarithmique . . . . . . . . . .. . . s
grandeur commandée [régliée]
grandeur de commande [grandeur réglante]
grandeur de conduite . . . . . . . . . . . . .
grandeur d’entrée . . . . . . . . . . . . .. .
grandeur de référence . . . . . . . . . . L. .

calculateur de proce 351-06-04 grandeur desortie . . . . . . . . . . . ..
capteur . .| . N\ - N\ 351-06-02 grandeur (variable) . . . . . . . . .. . .. .
caractéristigjie de rég 351-04-06

caractéristighe naturelled 351-04-05 H

chaine d’actjon . ~ % . . . 351-03-05 :

chaine de réaction. . . . . . . . . . . . .. 351-03-06 Chystérése . . . . L. L L
chaine de répction principale ... . . . . . . . 351-03-07 hystérésis . . . . . . . . . . ... ... R
chaine fonctionoelle . . . . . - . . . - . . - - 351-03-03

coefficient d’action par dérivation . . . . . . . . 351-05-27 M

coefficient d’action par intégration . . . . . . . 351-05-23

coefficient d’action proportionnelle . . . . . . .. 351-05-17 margedegain . . . . . . . . L. ..
coefficient de statisme . . . . . . . . . . . .. 351-04-30 margedephase . . . . . . . ... ... ..
commande . . . . . . ... ... ... 351-01-04 mode d’action d'un élément . . . . . . . . ..
commande 2 asservissement . . . . . . . . . . 351-01-10 mode de régulation . . . . . . .. . ... ..
commande & programme . . . . . . . . . . . 351-01-15

commande automatique . . . . . . . . . . . . " 351-01-08 o

commande en chaine (ouverte) . . . . . . . . . 351-01-09
commande manuelle . . . . . . . . . .. .. 351-01-07
commande séquentielle . . . . . . . . . . .. 351-01-16
comparateur . . . . . . . . . .. . e e e e . 351-03-04
conduite . . . . . . . . . .. ... ... 351-01-06
constante de temps de dérivation . . . . . . . . 351-05-28
constante de temps d’intégration . . . . . . . . 351-05-24
contrdle . . . . . . ... ..o 351-01-05

opérateuf logique binaire élémentaire

perturbation . . . . . . . ..o 0 0L

pompage

porte bimaire . . . . . . ... ... ..o ..

351-06-03
351-06-11
351-04-01
351-04-17
351-04-17
351-04-17

351-04-16
351-04-19
351-04-19

351-04-26
351-04-27
351-04-28
351-04-29
351-06-10
351-04-02
351-07-01
351-07-08
351-05-15
351-01-18
351-05-37
351-05-41
351-05-43
351-05-42

3510440
351-05-08

351-04-14
351-04-15
351-02-04
351-02-05
351-02-06
351-02-02
351-02-06
351-02-03
351-02-01

351-04-04
351-04-04

351-04-35
351-04-36
351-05-01
351-05-32

351-06-06

351-02-07
351-04-37
351-06-06
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portée limite supérieure [inférieure] . . . . . . . 351-05-40 signal échantillonné . . . . . . . . . . . . .. 351-02-17
portée maximale [minimale] . . . . . . . . . . 351-05-38 signal numéral . . . . . . . . . . ... ... 351-02-14
positionneur devanne . . . . . . . . . . . . . 351-07-04 signal quantifi¢ . . . . . . . . .. e 351-02-13
PrOCESSUS - - = « .« .« . oe . 351-01-03 stabilité absolue d’un systéme linéaire . . . . . . 351-04-33
programme séquentiel . . . . . . ... . . . .. 351-01-14 stabilité conditionnelle d’un systéme linéaire . . . 351-04-34
programme temporel . . . . . . . . . . . .. 351-01-13 stabilité¢ d’un systéme linéaire . . . . . . . . . 351-04-32
symbole fonctionpnel . . . . . . . . . . . .. 351-03-01
systétme . . . . . . .. ... L. L. L. 351-01-01
Q systtme commandé [réglé} . . . . . . . . . .. 351-01-17
quantification . . . . . . . .. .. ... .. 351-02-12 systtme de commande [de régulation, asservi ou a
asservissement] . . . . . . . . . . . . . .. 351-01-19
systtmelinéaire . . . . . . . . .. . . . . .. 351-01-02
R systéme logique binaire . . . . . . . . . . . . - 351-06-05
recouvrement . . . . . . . . . . ... L. 351-05-08
registre . . . . . . ... ... 351-06-07 T
régulateur . . ... 351-01-20 taux d’amortissement . . . . . . . . . . . .. 351-04-39
régulation_._. . . . . . . . . . . . . . . .. 351-01-10 ‘o P — 351-04-23
régulatior astatiquc_s G e 351-05-33 temps de dosage de dérivatiofi . ™. . ..{~ 351-05-29
régulaqor avec actfon antuzq.)atnce ....... 351-05-36 temps de dosage d’intégration 351-05-25
régulatior] avec action prév151f)rfx?elle ...... 351-05-36 temps de montée . . . 351-04-20
régulatior] avec zone d’insensibilité . . . . . . . 351-05-35 temps mort 351-04-21
tégulatgon de cor‘res.pondance ......... 351-01-12 transducteur (de mes 351-06-01
régulatiof] de maintien . . . . . . . . . . .. 351-01-11 transitoire . . « 351-04-07
régulatiojencascade . . . . . . . . . . . .. 351-05-34 351-04-18
régulation optin{ale .............. 351-04-41 351-04—12
réponse h rmonique . .. oL 351-04-12 351-04-13
réponse I Ru'lswnnelle 351-04-11
réponse igdicielle . . . . . . . . .. L.
réponse tgmporelle . . . . . . .. L L L L. -
retard . ] . . . .. L Lo Lo Lo L
retard de parcours . . . . . . 351-05-07
351-04-24
351-04-25
351-07-03
schéma fopctionnel . . . . . . .. . . L. L. 351-07-05
signal . . ... 000 351-07-05
signal anallogique
signal bingire . . . . . . . ..
signal de ¢onsigne .
signal de féaction zone d’insensibilité . . . . . . . .. . .. . . 351-04-03
351-04-03

signal d’efreur . . . . . . .

zonemorte . . . . . . ... ... ... -



https://iecnorm.com/api/?name=ef6c8ff237fc7cb2236afd3b29821bc0

— 43 —

INDEX
A E
absenceofoffset . . . . . . . ... ... .. 351-04-31 electronic controlling elements for current 351-07-08
absolute stability of a linear system . . . . . . . 351-04-33 equalizer . . . . . . .. ... ... .. 351-06-11
actualvalue . . . . . . . .. ... L. 351-04-24 errorsignal . . . . . . . .00 0L 351-02-11
actuator . . . . . . . . ... ... 351-07-02
amplifier . . . . . . .. L. 0L 351-06-08 F
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astaticcontrol . . . . . . . .. . . . ... . 351-05-33 feedback control . . . . . . . .. 0. L L. 351-01-10
AUtOMAte . . . . . e e e e e 351-01-22 feedback signal . . . . . . . .. .. .. 351-02-10
automatic . . 351-01-21 feedbackpath . . . . . . .. .. ... ... 351-03-06
automatic coptrol . . . . . . . . . .. . .. 351-01-08 feedforward control . . . . . . 351-05-36
final controlling element . . . 351-07-01
floating action . . . . . ., 351-05-18
B follow-up control . . . 351-01-12
binary-logicdlement . . . . . . . . . . . ... " 351-06-06 forward path . . .. . 351-03-05
binary-logic gate . . . . . . . . . . . . . .. 351-06-06 - frequency response 351-04-12
binary-logic dystem . . . . . . . . .. . ... 351-06-05 frequency responsg 351-04-17
binary signal|. . . . . . . .. 351-02-15 functional block 351-03-01
block diagragh . . . . . . . ... 351-03-02 functional chd 351-03-03
Bode diagranh . . . . . . . . . . . ... L. 351-04-17
C 351-04-14
351-04-35
cascadecontqol . . . . . . . . .. ... ...
characteristiclcurve . . . . . . . .. ... L
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_comparingel¢gment . . . . . . . . ... L L. 351-05-11
compensating element . . . . . . . . . . . .. 351-05-04
composite aciion ............... 351-04-37
conditional stability of a linear system 351-04-04
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continuous flpating action
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Lo Co a 351-05-22
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overlap . . . . . . . . Lo 351-05-08 single-speed floating action . . . . . . . . . .
overshoot . . . . . . . . ... ... 351-04-23 solenoid actuator . . . . . . . . . . . . ..
speed variator . . . . e e e e e e e
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) steady-state deviation . . . . ... . . . . . ..
Paction . . . . . . . . . . v oo 351-05-16 steady-state deviation of the nth order . . . . .
performanceindex . . . . . . . . . .. . .. 351-04-40 stepaction. . . . . .. ... L.
phaseangle . . . . . . . . ... ... ... 351-04-16 stepresponse . . . . . . . . . ... ...
phasemargin . . . . . . . . ... ... .. 351-04-36 switchingvalue . . . . . . . . . . . .. ...
positive-negative action . . . . . . . . .. .. 351-05-12 system . . ... .. L. Lo oo
positive-negative three-step action . . . . . . . 351-05-14 system deviation . . . . . . . . .. ... ..
Process . . . v v v a4 e e e e e e 351-01-03
process ¢gemputer ————————————————————————— 35=06-04
programmed control . . . . . . . .. .. L. 351-01-15
proportipnal action . . . . . . . . . . . . .. 351-05-16 time-programme
proportipnal-action coefficient . . . . . . . . . 351-05-17 time response .
proportipnal band of a controller . . . . . . . . 351-05-43 torque variator . . /
’ transduicer (measuriyg)
Q transfer functiot~. \. \. °
transient
quantity[(variable) . . . . . . ... 0L, 351-02-01 two-step
quantizafion . . . . . . . .. . ... L L. 351-02-12
quantizefl signal . . . . . . . ... ..o L. 351-02-13

rate timg
referency
register
reset tim|
rise time

sampled signal . . . . . . . .}
sampler [ . . . . . . oL N .S
sampling| action

sampling element . .~ .. !
saturatiop . . . . . .
second dprivate action . f

semsor . [. . . . .. ..
sequentigl control
sequentidl programme 3

=}

351-01-14

alve positioner
ariable) quantity

weighting function . . . . . . . . . . .. .

zerooffset . . . . .. ... ... ..
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351-02-09
351-04-19
351-02-08
351-06-03
351-05-19
351-07-06
351-07-05
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351-04-29
351-05-06
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351-04-27

351-01-13
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351-07-05
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351-04-11
351-04-07
351-05-09
351-05-01
351-05-32

351-04-10
351-05-40
351-05-38
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351-07-04
351-02-01

351-04-10

351-04-31
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ANOGABUTHBIA YKA3ATEND

A

a6CoJIOTHAA YCTOHYMBOCTD JTMHEHON CHCTEME
aBTOKOJe6anme

aBTOMATU3NPOBATL .

aBTOMAaTHYECKUH . .
aBTOMAaTHYeCKOe ynpaBJIeHne .
AMINIMTYZHAA YaCTOTHAA xapamepnc'rmca .
aMOIuTyIHO-(a30Bad XapaKTepPHCTHKA,
aMHJIHTyI[HO (baaosaﬂ XapaKTepPUCTHHA PA30OM-
acTaTusM aro NOPALKa . 351-04-29,
acTaTu3M IlepBOro HOPAIKA

acraTnuecHoe BosfeiicTBue

acraruyecHoe peryiarvpoBanue

B

OnoK CpaBHeHHsS .
GIIOK-CXeMs

BAPHATODP NOMEHTa .
BapUATOP (KOPOCTH
BEJIMYHAHA
BEHTHJIb
BepxHee (HpKHee) 3HAYeHVE TUANA30HA .
BEepPXHHMI (HYKHUIL) Tpeel Ananasg
BecoBasa QYHKIUS

BpeMeHHas| IporpaMma
BpeMeHHAs XapaKTePHCTHKA. .
BpeMA HAPACTAHHUA . .
BpeMA peryJInpoBaHUs Q
BpeMA YHCTOTO 3aMA3THIBRHIS

Bosneﬁc'rﬁae MO0 BTOPOil NPOX3BOMHOM

351-04-33
351-04-37
351-01-22
351-01-21
351-01-08
3510414
351-04-12

351-02-16
351-05-20
351-05-19
351-05-18
351-05-33

351-03-04
351-03-02

3alaHHOE BHAYEHNE
33/]AI0NIAA BeJIHIMHA .
3ama3gbBAHNE . . .
3aIaC yCTOWYHNBOCTH IO amnnmyne .
8amac ycroitumBocTH mo dase
30HA HACHIEHUA

30HA HEOJXHOBHAYHOCTH

351—04—04,
30HA HequchnTenbnocm . e e

W-BosgeiicTBue
U3MEePUTeNbHEI]

QM neHca'rop
KOMIIEHCUPYIOIIUIL 5JIEMEHT
KOHTPOJb . .

KOHTYD ynpaBueHnﬂ .
K02(PUIMeHT BO3MENUCTBUA IO npommop;noﬁ .
K03QPUnKMeHT TeMIQUPOBAHUA . . §
K0s5¢PunueHT HMHTErpalbHOTO BOBJIeucTBnﬂ .

BO3JEHCTBHE 110 MPON3BOAHOY —05-26 K09pPUIIEeRT HepaBHOMEPHOCTH
BO3MYLIeHHe 351-02—07 KO3 PUIMEHT yCHieHNT e
BXOIHAA BIUIAHA 351-01-02 KO3(UIIEHT yCHIeHUA 10 cxopocm ..
BBIXOHAA 351-01-03
Ja
nuHeiHadg cucTeMa .
PIARHAS. 00 351-03-07 JorapaMuyecKad JacToTHAS xapamepncmna
JrorapuMuYecKas aMIIUTYTHO-4aCTOTHAA Xa
PAKTEPUCTHKA . . .
I JIQTMYECKASL CHCTEMA
JOTHICCRA CXeMd
NATYHE . 351—06-01 NOTHYECKUI dIEeMEeHT
I- BosnencTBne 351-05-26 JOTHYECKOe YCTPOHCTBO .
Ho-BO3gmelicTBue 351-05-30
JIBOMYHBIA CUTHAJ 351-02-15 M
JBy3HaUHaA Tpexnosuunoﬂﬁaﬂ xapam‘epnc—

THEa . ) 351~05-14 MACHUTHBIA YCHIUTENb . . . . . . . o .
JBy3HAUYHAA xapamepncml{a 351-05-12 MepTBAZ 30HA . . . L.
igg é‘gﬁf&ﬁfgg’;f"; zjss;&:epncmﬁ& ggi—g?gz MHOTrOHIOBHIIOHHAA xapam'epucmﬂa ..
nemnuposanne (koxeGanuii) 351-04-38 MORyIMpyIOMee BOASHCTBHE .« . - . . . .
J[eTeKTAPYIOMIee yCTPOHCTBO . 351-06-02 -

AUATIa30H U3MEePeHusa . 351-05-37 H

AUANa30H perylupoBanus . . 351-05-42 .

JAYAaNa30H PeryjupyemMoil BeJMunHb 351-05-41 HEHTPANBHAA B0HA .+ . « . « & & o o o o o
JIUCKPETH3ALNA 10 BPEMEHH . 351-05-03 HEUIPEePHBHOE aCTATHYECKOE BOSJIGHCTBHG - ..
JUCKpeTH3aliA ¢ 3alIOMUHAHNEM . 351-05-04 HelpepHBHOE BOSJEHCTBHE . . . « + « + .

351-04-25
351-02-06
3510421
351-04-35
351-04-36
351—04—02
351-05-08
351-04-03
3510543

351-05-22
351-06-01
351-04-10
351-05-03
351-02-17
351-06-10
351-05-22
351-07-02
351-07-01

351-05-34
351-06-10
351-02-12
351-02-13
351-05-31
351-06-11
351-06-11
3510105
351-03-08 -
351-05-27
351-04-39
351-05-23
351-04-30
351-05-17
351-05-29

351-01-02
351-04-17

351-04-15
351-06-05
351-06-06
351-06-06
351-06-05

351-07-09
351-04-03
351-05-13
351-05-02

351-05-15
351-05-21
351-05-05
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OIepPAIMOHHBY YCUINTEND
ONUCHBAOMAR QYHKIMA
ONTUMAJIBHOE YIpaBieHue .

OCHOBHAS IIelb BO3NEHCTBUSA .
OCTATOYHOE OTKIIOHEHUE .

0CTATOYHOE OTKIIOHEHUE n-TO nopmma
OTHIOHEHHE . .

OTKJIIOHEHME CHCTEMBI .

OTCYTCTBHE CTATHU3MA .

I1-BospeiicTBIe

nepefaToYHas (bymcunﬂ

mepeperyaMpoBaHue

mepexoxHad XapaKTePUCTHES

1epexXofREIil mporecc

IOSUITMOHED BEHTHUIA .

OKA3aT¢Ib KAYeCcTBa . .

mociefoBaTeNbHAA IPOrPaMMa . .

HOCTOSHYAA BPEMEHH BO3felicTBHA 1O npona-
BOTHON . .

nocrosHiian Bpemeﬁn nsonpoma

IOCTOAHYAs BpeMeHN nmerpanmoro Boaneﬁ-
CTBMA .

npeoOpagoBaTeNb CHIHAIA

IPOTPaMMHOE YIIPaBleHUe ;

nponopuﬁonanbnoe BO3pelicTBHE .

nporece |(TeXHIYecKuit) .

P

permeTp | . . . . . . ... oL
peryanppBaHue ¢ HeATPAJIbHOM 30HOMH
peryiuppBaHne ¢ NpAMOH CBASBIO . . .
peryaupyeMasi BeINMYNHA
peryaAaTgp ..
pelleiiHay XapaAKTePHCTUKS
pyuHoe yUpaBiIeHHe . .

CEKBEHIHOHHOE ynpae .

cepBoMoTop .
cursasx | . . . . . .
CUTHAJ O0PaTHO! CBARM
CUTHAJ OIIUOKU

— 46 —

351-06-09
351-04-18
3510441
351-03-05
351-04-28
351-04-29
351-04-26
351-04-27
351-04-31

351-05-16
351-04-11
351-04-23

51-04-09
3510407
3510704
351-04-40
351-01-14

351-05-28
351-05-25

3510524
35610603

351-01-15

351-05-16
351-01-03

351-02-10
351-02—11

yCTOHYMBO

THII PeryJIupOBaHUA .
THI XAPAKTEPUCTHKI DIEMEHTA
TOYKA MEPEeKIIOYEHU .
TPAHCIOPTHOE 3aIas/blBaHUE

Y

ynpaBslieHue . .
yHOpaBlleHue ¢ 06paTH0ﬁ CBASBIO .

ynpaslieHue ¢ pa3o1vayTon 1IEIBIO Boanei&-'

CTBUH .
yIpaBiIAeMasA BelIrdnHA
YOpPaBIAeMbI 06BERT

YOPAaBAAOIMNAA BHYACIUTEIHHAA
(VBM) . .
ynpaBnmomaﬂ cucTeMd
yIpasisiomee yerpoi
YCHIAUTERD

MallyHg

yCTaBKa

nenk o6paTHOH CBA3M
nudpoBOil CHTHAI

cucTeMa . 351-01-01
cucreMa ynpaBne us . 3510119 q
clefAmes yHPAB 351-01-12
cTabuangupy 351-01-11 YACTOTHAA XaPAKTePHCTUKA
CONEHOWHEIM HCHOJANWTeThHE 351-07-06 YYBCTBUTENBHHI SIIeMEHT .
CTATH3M . 351-04-30
craTmiaeckas xapaRTep STHHA 351-04—01
craruueckasy \XdpaKTepHCTUKA pasoMHHy'roﬁ ‘

cuere e 351-04-05 2
CTaTHYCC R XapPaRTePRCTHRA— Y I DABAACMOTO

o0beRTa 351-04—06 9KBUBANEHTHAA $az0Bad XapaKTEPHCTUKA He-
CTPYKTypPHAd CXeMa . 351-03-02 AMHEeAHOro 3BeHA .
CTyHeH4aTass xapamepncmna . 351-05-06 9JIEKTPOHHEIC ynpaBnﬂfoume 3JIEMEHTH

351-05-32
351-05-01
351-05-07
351-04-22

351-01-04
351-01-10

351-01-09
351-02-04&
3561-01-17
351-02-05

351-06—04
351-01-18
351-01-18
351-06-08
351-04-34
351-02—-09
351-04—32

351-04-16
351-03-03
351-03-01

351-05-11

351-03-06
351-02-14

351-04—12
351-06-02

351-04-18
351-07-08
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